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ISTRUZIONI DI MONTAGGIO E 
USO 

REGOLATORI R6T 

 

GENERALITÀ 
I regolatori automatici del fattore di potenza R6T sono estremamente adattabili ad ogni contesto applicativo in ambito di sistemi di 

rifasamento per reti trifase di bassa e media tensione grazie alla compattezza, alla tecnologia di ultima generazione e alla completa 

gamma di funzionalità. Le opzioni di connettività rendono possibili lo scambio dati sul posto e il monitoraggio da remoto. Il display 

LCD con menu e guida utente in 8 lingue permette una facile messa in servizio e utilizzo dello strumento. 

PRINCIPALI CARATTERISTICHE 
o Controllore automatico del fattore di potenza fino a 6 gradini. 
o Display LCD grafico 128x128 pixel retroilluminato a LED bianchi, 5 tasti di navigazione per funzioni ed impostazioni. Testi dei 

menu e guida utente in 8 lingue. 
o Opzioni di connettività Bluetooth, USB, Radio 868MHz, NFC ed RS485. Memoria eventi interna con storico dati fino a 1 anno 

e sensore RTC batterizzato. 
o Misure di tensione e corrente con precisione 0,5҈ҕлΣр ŘƛƎƛǘΦ !ƭƭŀǊƳƛ ŎƻƳǇƭŜǘŀƳŜƴǘŜ ŘŜŦƛƴƛōƛƭƛ ŘŀƭƭΩǳǘŜƴǘŜ Ŝ ŀǎǎƻŎƛŀōƛƭƛ ŀƭƭŜ 

uscite a relè. 
 

Versione 02 ς Novembre 2021 

Versione FW di riferimento V 2.24 e successive 
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Modello Regolatore Codici N. relè EM 485 BT USB 

R6T USB 415988140NSNN 6 V  V 

R6T BT 415988140NBNN 6 V V  

 

Consultare il Cap. 3 - CARATTERISTICHE TECNICHE per i dettagli sulle opzioni elencate in tabella  
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2 !±±9w¢9b½9 

[ŜƎƎŜǊŜ ŀǘǘŜƴǘŀƳŜƴǘŜ ƭŀ ǎŜƎǳŜƴǘŜ ƎǳƛŘŀ ǇǊƛƳŀ ŘŜƭƭΩǳǘƛƭƛȊȊƻ ŘŜƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ 

Lo scopo di questa guida è quello di offrire le informazioni necessarie per installare e utilizzare i modelli della gamma di 
regolatori R6T. 

[ΩƛƴǎǘŀƭƭŀȊƛƻƴŜ Ŝ ƛƭ cablaggio del dispositivo devono essere effettuati da personale qualificato. 

¦ƴ ƛƴǘŜǊǊǳǘǘƻǊŜ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƻ ƻ ǳƴ ǎŜȊƛƻƴŀǘƻǊŜ ŘŜǾŜ ŜǎǎŜǊŜ ƛƴŎƻǊǇƻǊŀǘƻ ƴŜƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ŜƭŜǘǘǊƛŎƻΣ ǇƻǎƛȊƛƻƴŀǘƻ ŀŘŜƎǳŀǘŀƳŜƴǘŜ ƴŜƭƭŜ 
strette vicinanze del regolatore ed essere facilmente ǊŀƎƎƛǳƴƎƛōƛƭŜ Řŀ ǇŀǊǘŜ ŘŜƭƭΩƻǇŜǊŀǘƻǊŜΦ 5ŜǾŜ ŜǎǎŜǊŜ ƳŀǊŎƘƛŀǘƻ ŎƻƳŜ ƛƭ 
ŘƛǎǇƻǎƛǘƛǾƻ Řƛ ǎŜȊƛƻƴŀƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛƻΥ L9/κ9b смлмл-1 § 6.11.2 

Pericolo di elettrocuzione, ustione e arco elettrico. Dotarsi di un equipaggiamento di protezione personale adatto a rispettare le 
attuali norme per la sicurezza elettrica. 

tǊƛƳŀ Řƛ ǇǊƻŎŜŘŜǊŜ ŀƛ ŎƻƭƭŜƎŀƳŜƴǘƛ ǾŜǊƛŦƛŎŀǊŜ ƛƭ ǎŜȊƛƻƴŀƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƛƳŜƴǘŀȊƛƻƴŜ ŜƭŜǘǘǊƛŎŀ Ŏƻƴ ǳƴ ŘƛǎǇƻǎƛǘƛǾƻ Řƛ ǊƛƭŜǾŀƳŜƴǘƻ 
tensione che deve essere posto nelle vicinanze del regolatore o comunque ŜǎǎŜǊŜ ŦŀŎƛƭƳŜƴǘŜ ǊŀƎƎƛǳƴƎƛōƛƭŜ ŘŀƭƭΩƻǇŜǊŀǘƻǊŜΦ 

Se necessario pulire lo strumento, utilizzare solo un panno umido.  

La versione aggiornata di questo manuale e il manuale operativo completo sono consultabili online al link  
https://www.ducatienergia.com/product.php?lang=it&id=8&cat=13&product=106  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

bƻƴ ǎƳŀƭǘƛǊŜ ƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛƻ ŎƻƳŜ ǊƛŦƛǳǘƻ ǳǊōŀƴƻ Ƴƛǎǘƻ 

 

Il fabbricante, Ducati Energia S.p.A., dichiara che i Regolatori R6T sono conformi alla 
direttiva 2014/53/UE.  
Il testo completo della dichiarazione di conformità UE è disponibile al seguente 
indirizzo internet:  

https://www.ducatienergia.com/product.php?lang=it&id=8&cat=13&product=106 

https://www.ducatienergia.com/product.php?lang=it&id=8&cat=13&product=106
https://www.ducatienergia.com/product.php?lang=it&id=8&cat=13&product=106
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ü Alimentazione:  
o Tensione nominale: 110÷415 VAC 
o Limiti  di funzionamento: 99÷460 V AC/DC 
o Campo di frequenza: DC o 45÷66 Hz 
o Potenza assorbita per modello BT: < 2,5W 
o Potenza assorbita per modello USB: < 6W 
o Fusibili: 1A rapidi 

ü Ingresso di tensione: 
o Tensione nominale: 400 o 230 o 110 VAC 
o Campo di misura: 50÷525 VAC 
o Precisione: 0,5% ± 0,5 digit 
o Campo di frequenza: 45÷400 Hz 
o Tipo di misura: vero valore efficace (TRMS) 

ü Ingresso di corrente: 
o Tipo di ingresso: TA 
o Corrente nominale: 5A 
o Campo di misura: 0,025÷6 A 
o Precisione: 0,5% ± 0,5 digit 
o Tipo di misura: vero valore efficace (TRMS) 
o Autoconsumo: <10mVA 

ü Uscite relè: 
o Numero totale di uscite: 6 
o Tipo di contatti (6 relè): 1 NO (comune C1) + 2 NO (comune C2) + 2 NO (comune C3) + 1 NO/NC (comune C4) 
o Massima tensione di impiego contatti NO: 440 VAC 
o Massima tensione di impiego contatto NO/NC: 400 VAC   
o Portata nominale contatti NO: AC1 6Aς250V~, AC15 1,5A-440V~ 
o Portata nominale contatto NO/NC: AC1 6Aς250V~, AC15 1,5A-440V~ 
o Durata meccanica/elettrica contatti NO: > 30x106 / > 2x105 manovre 
o Durata meccanica/elettrica contatti NO/NC:> 1x107 / > 1x104 manovre 

ü Interfaccia utente: 
o Tastiera a 5 pulsanti 
o Display: LCD STN matrice grafica 128x128px retroilluminato a led bianchi 
o Dimensioni area visiva LCD: 72,3x57mm 
o Retroilluminazione e contrasto: livelli regolabili da menu Setup 

ü Condizioni ambientali di funzionamento: 
o Temperatura di impiego: -20÷70°C 
o Temperatura di stoccaggio: -30÷80 °C 
o Sequenza caldo umido: secondo la IEC60068-2-30 (livelli di temperatura 25°C/40°C ς livelli di umidità 93% / >95%) 
o Caldo umido statico: secondo la IEC60068-2-78 (livello di temperatura 40°C ς livello di umidità 93%) 
o Categoria di sovratensione: ||| 
o Categoria di misura: 3 
o Tensione di isolamento: 600VAC 

ü Morsetti di connessione: 
o Tipologia: estraibili 
o Sezione conduttori: 0,2÷2,5 mm2 (24÷12 AWG) 
o Coppia di serraggio: 0,5 Nm 
o Lunghezza spellatura: 7 mm 

ü Contenitore: 
o Formato: 96x96 da incasso  
o Materiale: Poliestere termoplastico PBT 
o Grado di protezione: IP51 sul frontale ς IP20 sui morsetti 
o Peso: 350g.  

ü Interfaccia Radio 868MHz 
o Frequenza portante: 868MHz 
o Banda di frequenze: 868.0 ς 868.6 MHz 
o Potenza massima emessa: 12.5mW 
o Protocollo: Modbus 
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o {ƛ ǎǳƎƎŜǊƛǎŎŜ ƭΩǳǘƛlizzo del datalogger-gateway DUCATI ENERGY BRIDGE, Interfaccia NFC 13.56 MHz 
ü Interfaccia NFC 13,56MHz 

o Scambio dati con smartphone via antenna dietro al display ς ǳǘƛƭƛȊȊŀǊŜ ƭΩŀǇǇ !ƴŘǊƻƛŘ Ducati Smart Energy scaricabile al 
link: https://play.google.com/store/apps/details?id=it.ducatienergia.smartenergy 

ü Interfaccia RS485 
o Tensione di isolamento: 4kVAC  
o Protocolli: Modbus-RTU, Ascii-Ducbus 
o Baud rate: 9600÷115200 bps 
o {ƛ ǎǳƎƎŜǊƛǎŎŜ ƭΩǳǘƛlizzo del datalogger-gateway DUCATI ENERGY GEAR 

ü Interfaccia USB 
o Tipologia USB-Host 2.0 

ü Interfaccia Bluetooth  
o Tipologia Bluetooth Low Energy (BLE), usare la app per dispositivi Android Ducati Smart Energy scaricabile al link: 

https://play.google.com/store/apps/details?id=it.ducatienergia.smartenergy  
ü Conformità alle norme 

o EN 61010-1 
o EN 61000-6-2 
o EN 61000-6-4 
o EN 61326-1 
o EN 301-489-1 
o EN 301-489-3 
o EN 300-220-2 
o EN 300-330 
o EN 300-328-1 

 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

https://play.google.com/store/apps/details?id=it.ducatienergia.smartenergy
https://play.google.com/store/apps/details?id=it.ducatienergia.smartenergy
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4 Lb{¢![[!½Lhb9 

[ΩƛƴǎǘŀƭƭŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŘƻǾǊŁ ŀǾǾŜƴƛǊŜ ǎǳ ǳƴ ǇŀƴƴŜƭƭƻ ǾŜǊǘƛŎŀƭŜ ǎǳ Ŏǳƛ ǎƛŀ ǎǘŀǘŀ ǇǊŜǾŜƴǘƛǾŀƳŜƴǘŜ ǊŜŀƭƛȊȊŀǘŀ ǳƴΩŀǇŜǊǘǳǊa 
ǉǳŀŘǊŀǘŀ ŎƻƴŦƻǊƳŜ ŀƭƭŀ ƴƻǊƳŀǘƛǾŀ L9/ смррпΦ [Ŝ ŘƛƳŜƴǎƛƻƴƛ ŘŜƭƭΩŀǇŜǊǘǳǊŀ ŘŜǾƻƴƻ ŜǎǎŜǊŜ 92,0mm x 92,0mm con una tolleranza 
ammessa di +0.8mm e -0mm. 

Infilare 
 
il regolatore dalla parte anteriore del pannello e fissarlo  posteriormente con le 4 clip di fissaggio in 

dotazione, facendole scorrere fin contro la parete posteriore del pannello.  

 

 

 

 

 

 

 

Per il cablaggio dei connettori volanti fare riferimento al Cap. 5 - COLLEGAMENTI. 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

Dimensioni 

92,0mm +0,8mm -0mm 

Dimensioni 

92,0mm +0,8mm -0mm 
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5 /h[[9D!a9b¢L 

Per i collegamenti relativi agli ingressi di alimentazione, di corrente e uscite relè  

VAI A Cap. 5.1 - Collegamenti di Base 

Per i collegamenti relativi alla porta di comunicazione seriale 

VAI A Cap. 5.2 - Collegamento seriale RS485 

Per i collegamenti relativi alle uscite relè utilizzate come contatti di allarme, segnalazione e controllo ventola 

VAI A Cap. 5.3 - Collegamento uscite di allarme, segnalazione e controllo ventola 

Per i collegamenti relativi allΩƛƴǘŜǊŦŀŎŎƛŀ USB 

VAI A Cap. 5.4 - Collegamento interfaccia USB 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

5.1 Collegamenti di Base 

5.1.1 Rete trifase senza neutro standard con tensione fase-fase 400V 

Collegare il regolatore R6T, provvisto di 6 uscite relè, come indicato nella seguente figura:  

 

 

NOTA: per ulteriori informazioni contattare il servizio di supporto tecnico al seguente indirizzo di posta elettronica:     
assistenza-rif@ducatienergia.com 

Collegare tutti i banchi di rifasamento presenti utilizzando i morsetti da 1 a 5 Ŝ ƭΩǳǎŎƛǘŀ bhκb/ ŎƻƳŜ ƛƴŘƛŎŀǘƻ ǇŜǊ ƛl banco 6. 

Nel caso invece non sia disponibile uno dei tre TA, è possibile settare il parametro Conn. ingressi I (Cap. 7.1.1) ŀƭ ǾŀƭƻǊŜ άн/¢ ŀέ 
ƻ ά/¢ ōέ Ŝ ŎƻƴƴŜǘǘŜǊŜ ƛ ŘǳŜ ¢! ŘƛǎǇƻƴƛōƛƭƛ ǎŜŎƻƴŘƻ ƛ ŘǳŜ ǎŎƘŜƳƛ proposti di seguito. 

Lƴ ǇŀǊǘƛŎƻƭŀǊŜΣ ƴŜƭ Ŏŀǎƻ ǎƛ ǾƻƎƭƛŀ ǳǘƛƭƛȊȊŀǊŜ ƭŀ ŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴŜ άн/¢ ŀέΣ ƻǾǾŜǊƻ ŦŀǊ ǎƜ ŎƘŜ la terza corrente sia ricavata tramite una 
particolare connessione hardware: 

mailto:assistenza-rif@ducatienergia.com
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bŜƭ Ŏŀǎƻ ƛƴǾŜŎŜ ǎƛ ŘŜǎƛŘŜǊƛ ǳǘƛƭƛȊȊŀǊŜ ƭŀ ŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴŜ άн/¢ ōέΣ ƻǾǾŜǊƻ ŦŀǊŜ ƛƴ ƳƻŘƻ ŎƘŜ ƭŀ ǘŜǊȊŀ ŎƻǊǊŜƴǘŜ ǎƛŀ ŎŀƭŎƻƭŀǘŀ Ǿƛŀ ǎƻftware: 

 

Per i componenti indicati nelle precedenti figure (CT1..3, F1..6, FU1..2, T1, KM1..6, C1..6 e QS1) fare riferimento al manuale 
ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ Ŝ ŀƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ǎǳƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŝ ƳƻƴǘŀǘƻΦ 

IMPORTANTE: Aƭƭŀ ǇǊƛƳŀ ŀŎŎŜƴǎƛƻƴŜΣ ǎŜ ǎǳƭƭΩƛƴƎǊŜǎǎƻ ŀƳǇŜǊƻƳŜǘǊƛŎƻ ŝ ǇǊŜǎŜƴǘŜ ǳƴŀ ŎƻǊǊente superiore allo 0.7% del Secondario 

TA Cap. 7.1.4 viene eseguita automaticamente la procedura di auto-acquisizione secondo una delle modalità previste al Cap. 6. In 

questa procedura verranno richiesti i parametri fondamentali necessari per la prima messa in servizio. 

ATTENZIONE: {Ŝ ǎƛ ǾƻƎƭƛƻƴƻ ƻ ŝ ƴŜŎŜǎǎŀǊƛƻ ƳƻŘƛŦƛŎŀǊŜ ƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ǇǊƛƳŀ ŎƘŜ ǾŜƴƎŀ ŜǎŜƎǳƛǘŀ ƭΩauto-acquisizione, è 
necessario non collegare il segnale di corrente al regolatore (morsetti CURRENT) o assicurarsi che la corrente letta sia nulla.  

Impostare poi i parametri tramite il Menu di Setup coerentemente con quanto indicato nella tabella presente al Cap. 7.10. 

NOTA 1: in presenza di reattanze di sbarramento seguire le indicazioni al Cap. 8.11 - Presenza reattanze di sbarramento. 
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NOTA 2: il parametro Tempo di scarica (Cap. 7.3.4) va impostato coerentemente a quanto indicato nel manuale 

ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻΦ !¢¢9b½Lhb9Υ [ΩƛƴǎŜǊƛƳŜƴǘƻ Řƛ ǳƴ ǘŜƳǇƻ ƛƴŦŜǊƛƻǊŜ ŀ ǉǳŜƭƭƻ ǇǊŜǎŎǊƛǘǘƻ ǇǳƼ ǇƻǊǘŀǊŜ ŀƭ 
danneggiamentƻ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Ŝκƻ ŘŜƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜΦ 

9Ω ǎŜƳǇǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƳƻŘƛŦƛŎŀǊŜ ƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ ŀƴŎƘŜ ŘƻǇƻ ƭΩauto-acquisizione Ŝκƻ ǊƛǇŜǘŜǊŜ ǉǳŜǎǘΩǳƭǘƛƳŀ ǘǊŀƳƛǘŜ ƭŜ ŦǳƴȊƛƻƴƛ Řƛ Reset 

autoacquisizione (Cap. 8.8.8) e Reset a impostazioni di fabbrica (Cap. 8.8.1). 

TORNA A COLLEGAMENTI7 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

5.1.2 Rete trifase senza neutro in cogenerazione con tensione fase-fase 400V 

Nel caso di un regolatore R6T in presenza di un impianto di cogenerazione, collegarlo come indicato nella seguente figura:  

 

NOTA: per ulteriori informazioni contattare il servizio di supporto tecnico al seguente indirizzo di posta elettronica: assistenza-
rif@ducatienergia.com  

Collegare tutti i banchi di rifasamento presenti utilizzando i morsetti da 1 a 5 Ŝ ƭΩǳǎŎƛǘŀ bhκb/ ŎƻƳŜ ƛƴŘƛŎŀǘƻ per il banco 6. 

Per i componenti indicati nelle precedenti figure (CT1, F1..6, FU1..2, T1, KM1..6, C1..6 e QS1) fare riferimento al manuale 
ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ Ŝ ŀƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ǎǳƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŝ ƳƻƴǘŀǘƻΦ 

[ΩƛƳǇƛŀƴǘƻ Řƛ ŎƻƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜ ό/hD9b9w!¢hwύ ǇǳƼ ŜǎǎŜǊŜ ŎƻƭƭŜƎŀǘƻ ƛƴ ŀƭǘŜǊƴŀǘƛǾŀ ƛƴ ǳƴŀ ŘŜƭƭŜ ǘǊŜ ǇƻǎƛȊƛƻƴƛ όмύΣ όнύ Ŝ όоύ ƛƴŘƛŎate 
nella figura sopraΦ {Ŝ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀȊƛƻƴŜ ǾƛŜƴŜ Ŧŀǘǘŀ ƴŜƛ Ǉǳƴǘƛ όмύ ƻ όнύ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ǊƛŦŀǎŜǊŁ ŀƴŎƘŜ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ Řƛ ŎƻƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜ e dovrà 
ŜǎǎŜǊŜ ŀōƛƭƛǘŀǘŀ ƭŀ ƳƻŘŀƭƛǘŁ Řƛ ŦǳƴȊƛƻƴŀƳŜƴǘƻ ƛƴ ŎƻƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜΦ {Ŝ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀȊƛƻƴŜ ǾƛŜƴŜ Ŧŀǘǘŀ ƴŜƭ Ǉǳƴǘƻ όоύ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ƴƻn rifaserà 
ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ Řƛ ŎƻƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜ Ŝ ǉǳƛƴŘƛ ƭŀ ŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴǘŜ ƳƻŘŀƭƛǘŁ Řƛ ŦǳƴȊƛƻƴŀƳŜƴǘƻ ƴƻƴ ŘƻǾǊŁ ŜǎǎŜǊŜ ŀōƛƭƛǘŀǘŀΦ Cŀre riferimento al 
ƳŀƴǳŀƭŜ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ ǇŜǊ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭŀ ǎǘŜǎǎŀΦ 

Lathw¢!b¢9Υ !ƭƭŀ ǇǊƛƳŀ ŀŎŎŜƴǎƛƻƴŜΣ ǎŜ ǎǳƭƭΩƛƴƎǊŜǎǎƻ ŀƳǇŜǊƻƳŜǘǊƛŎƻ ŝ ǇǊŜǎŜƴǘŜ ǳƴŀ ŎƻǊǊŜƴǘŜ ǎǳǇŜǊƛƻǊŜ ŀƭƭƻ лΦт҈ ŘŜƭ Secondario 

TA Cap. 7.1.1 viene eseguita automaticamente la procedura di auto-acquisizione secondo una delle modalità previste al Cap. 6. In 

questa procedura verranno richiesti i parametri fondamentali necessari per la prima messa in servizio. Se si intende procedere con 
questa procedura spegnere gli impianti di cogenerazione. 

Al termine della procedura di auto-acquisizione, riaccendere gli impianti di cogenerazione e impostare il parametro 

Cogenerazione ad άABILITATOέ ƴŜƭ Ŏŀǎƻ ƛƴ Ŏǳƛ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ Řƛ ŎƻƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜ ǎƛŀ ƛƴ όнύ ƻ όмύΦ tŜǊ ƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ŦŀǊŜ ǊƛŦŜǊƛƳŜƴǘƻ al Cap. 7.1.6 - 

Cogenerazione. 

!¢¢9b½Lhb9Υ {Ŝ ǎƛ ǾƻƎƭƛƻƴƻ ƻ ŝ ƴŜŎŜǎǎŀǊƛƻ ƳƻŘƛŦƛŎŀǊŜ ƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ǇǊƛƳŀ ŎƘŜ ǾŜƴƎŀ ŜǎŜƎǳƛǘŀ ƭΩauto-acquisizione, è 
necessario non collegare il segnale di corrente al regolatore (morsetti CURRENT) o assicurarsi che la corrente letta sia nulla.  

mailto:assistenza-rif@ducatienergia.com
mailto:assistenza-rif@ducatienergia.com
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Impostare poi i parametri tramite il Menu di Setup coerentemente con quanto indicato nella tabella presente al Cap. 7.10. 

NOTA 1: in presenza di reattanze di sbarramento seguire le indicazioni al Cap. 8.11 - Presenza reattanze di sbarramento. 

NOTA 2: il parametro Tempo di scarica (Cap. 7.3.4) va impostato coerentemente a quanto indicato nel manuale 
ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻΦ !¢¢9b½Lhb9Υ [ΩƛƴǎŜǊƛƳŜƴǘƻ Řƛ ǳƴ ǘŜƳǇƻ ƛƴŦŜǊƛƻǊŜ ŀ ǉǳŜƭƭƻ ǇǊŜǎŎǊƛǘǘƻ ǇǳƼ ǇƻǊǘŀǊŜ ŀƭ 
danneggiamentƻ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Ŝκƻ ŘŜƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜΦ 

9Ω ǎŜƳǇǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƳƻŘƛŦƛŎŀǊŜ ƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ ŀƴŎƘŜ ŘƻǇƻ ƭΩauto-acquisizione Ŝκƻ ǊƛǇŜǘŜǊŜ ǉǳŜǎǘΩǳƭǘƛƳŀ ǘǊŀƳƛǘŜ ƭŜ ŦǳƴȊƛƻƴƛ Řƛ Reset 

autoacquisizione (Cap. 8.8.8) e Reset a impostazioni di fabbrica (Cap. 8.8.1). 

TORNA A COLLEGAMENTI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

5.1.3 Altri collegamenti di base 

Sono possibili altri collegamenti di base in funzione della configurazione della rete. Per informazioni e assistenza contattare il 
servizio di supporto tecnico al seguente indirizzo di posta elettronica: assistenza-rif@ducatienergia.com 

 

TORNA A COLLEGAMENTI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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5.2 Collegamento seriale RS485 

Per i modelli dove è prevista la seriale RS485 collegare i segnali come indicato nella seguente figura tenendo presente che il 
segnale positivo va collegato al pin A e il segnale negativo al pin B. 

 

 

È possibile terminare la linea con una resistenza assiale da 120 Ohm da collegare ai morsetti A e B. 

Per tutte le informazioni relative alle impostazioni dei parametri protocollo, indirizzo e baud fare riferimento al Cap. 7.4 -  
Impostazioni relative alle interfacce di comunicazione.  

Per tutte le inforamazioni relative alle specifiche di protocollo Modbus-RTU e ASCII Ducbus fare riferimento alla documentazione 
disponibile al seguente link:  

https://www.ducatienergia.com/product.php?lang=it&id=8&cat=13&product=106 

 

TORNA A COLLEGAMENTI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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5.3 Collegamento uscite di allarme, segnalazione e controllo ventola 

9Ω ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǊŜ ƭŜ ǳǎŎƛǘŜ ŀ ǊŜƭŝ ŎƻƳŜ ǳǎŎƛǘŜ Řƛ ŀƭƭŀǊƳŜ, di segnalazione o come controllo ventola. Per tutte le informazioni 

ǊŜƭŀǘƛǾŜ ŀ ŎƻƳŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǊŜ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ŎƻƳŜ ŀƭƭŀǊƳŜ, come segnalazione o come controllo ventola, fare riferimento al Cap. 7.3 - 
Impostazioni relative al rifasamento. 

NOTA: tutti i modelli rendono disponibili 6 uscite a relè, di cui 5 uscite (relè da 1 a 5) con contatti singoli e 1 uscita (relè 6) con 
doppio contatto NA/NC.  

La seguente figura mostra un esempƛƻ Řƛ ŎƻƳŜ ŎƻƭƭŜƎŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ мΦ Prestare attenzione a quale sia il comune di riferimento per 
ciascuna uscita. 

 

 

 

Relè Comune 

1 C1 

2 e 3 C2 

4 e 5 C3 

6 (NA/NC) C4 

 

[ΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƻǊŜ ό![Laύ Ŝ ƭΩŜƭŜǘǘǊƻƴƛŎŀ Řƛ ƭŜǘǘǳǊŀ ό/!wL/hύ ŘŜǾƻƴƻ ŜǎǎŜǊŜ ŎƻƴŦƻǊƳƛ ŀ ǉǳŀƴǘƻ ƛƴŘƛŎŀǘƻ ƴŜƭƭŜ ŎŀǊŀǘǘŜǊƛǎǘƛŎƘŜ ǘŜŎƴiche 

delle uscite relè presenti al Cap. 3 - CARATTERISTICHE TECNICHE. 

Le uscite associate agli allarmi possono essere configurate sia in logica NA (normalmente aperto, come nella figura precedente) 
che in logica NC (normalmente chiuso) e cambiano di stato ŎƻŜǊŜƴǘŜƳŜƴǘŜ Ŏƻƴ ƭƻ ǎǘŀǘƻ Řƛ ŀǘǘƛǾŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩallarme (per i dettagli vedere 

il parametro Funzione relè n (n=1÷6) al Cap. 7.3.6.1. 

Le uscite associate alla segnalazione di funzionamento manuale/automatico si chiudono in caso di funzionamento in manuale. 

[ΩǳǎŎƛǘŀ ŜǾŜƴǘǳŀƭƳŜƴǘŜ ŀǎǎƻŎƛŀǘŀ ŀƭƭŀ segnalazione di PFC funzionante può essere solo quella con contatti NA/NC (ovvero ƭΩǳǎŎƛǘŀ 
6) ed è gestita in logica NA (il contatto NA è normalmente aperto e si chiude se il regolatore funziona regolarmente mentre il contatto 
NC è normalmente chiuso e si apre se il regolatore non è funzionante). 

Le uscite associate al controllo ventola sono gestite in logica NA e si chiudono in caso di richiesta di attivazione della ventilazione 

forzata. Per i dettagli vedere i Cap. 7.6.1 e Cap. 7.6.2. 

[ΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƻǊŜ ό![Laύ Ŝ ƭΩŜƭŜǘǘǊƻƴƛŎŀ Řƛ ƭŜǘǘǳǊŀ ό/!wL/hύ ŘŜǾƻƴƻ ŜǎǎŜǊŜ ŎƻƴŦƻǊƳƛ ŀ ǉǳŀƴǘƻ ƛƴŘƛŎŀǘƻ ƴŜƭƭŜ ŎŀǊŀǘǘŜǊƛǎǘƛŎƘŜ ǘŜŎƴiche 

delle uscite relè presenti al Cap. 3 - CARATTERISTICHE TECNICHE. 

 

TORNA A COLLEGAMENTI 
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5.4 Collegamento interfaccia USB  

LΩƛƴǘŜǊŦŀŎŎƛŀ ¦{.Σ ƻǾŜ ǇǊŜǎŜƴǘŜΣ ŝ Řƛ ǘƛǇƻ a{5 Iƻǎǘ нΦл Ŏƻƴ ŎƻƴƴŜǘǘƻǊŜ Řƛ ǘƛǇƻ !Φ 9Ω ǎǳǇǇƻǊǘŀǘƻ ǳƴ ŦƛƭŜ ǎȅǎǘŜƳ Řƛ ǘƛǇƻ C!¢онΦ ter 

tutte le impostazioni relative a questa interfaccia fare riferimento al Cap. 7.4.4. 

 

TORNA A COLLEGAMENTI 
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6 a9{{! Lb {9w±L½Lh 9 !¦¢hπ!/v¦L{L½Lhb9 /hbCLD¦w!½Lhb9 I!w5²!w9 

Alla prima messa in servizio o alla riaccensione nelle condizioni descritte nel dettaglio successivamente, vengono richieste alcune 
impostazioni di sistema (data, ora e/o lingua dei menù). Per la descrizione delle casistiche in cui ciò è richiesto e per le modalità di 
inserimento: 

VAI A Cap. 6.1ς Impostazione parametri di sistema 

tŜǊ ƭŀ ŘŜǎŎǊƛȊƛƻƴŜ Ŝ ƭŜ ƳƻŘŀƭƛǘŁ Řƛ ŜǎŜŎǳȊƛƻƴŜ Řƛ ǳƴΩauto-acquisizione completa (delle connessioni di corrente e di tensione e 
delle potenze di ciascuna batteria):   

VAI A Cap. 6.2 - Autoacquisizione completa 

tŜǊ ƭŀ ŘŜǎŎǊƛȊƛƻƴŜ Ŝ ƭŜ ƳƻŘŀƭƛǘŁ Řƛ ŜǎŜŎǳȊƛƻƴŜ Řƛ ǳƴΩauto-acquisizione ridotta (delle connessioni di corrente e di tensione): 

VAI A Cap. 6.3 - Autoacquisizione ridotta 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

6.1  Impostazione parametri di sistema 

Sui Regolatori R6T su cui viene effettuata la prima accensione, verranno mostrate in sequenza le schermate di impostazione dei 
seguenti parametri: 

o Lingua (fig.1): verrà proposta la schermata di impostazione in inglese (lingua di default), per i dettagli fare riferimento al Cap. 

7.8.1; 

o Data (fig.2): vŜǊǊŁ ǇǊƻǇƻǎǘŀ ƭŀ Řŀǘŀ άлмκлмκмтέ όŘŜŦŀǳƭǘύ, per i dettagli fare riferimento al Cap. 7.8.11; 

o Ora (fig. 3): verrà propostƻ ƭΩƻǊŀǊƛƻ άллΥллΥллέ όŘŜŦŀǳƭǘύΣ per i dettagli fare riferimento al Cap. 7.8.12. 

Nel caso in cui, alla generica riaccensione, si fosse scaricata la batteria tampone, verranno mostrate in sequenza solamente le 
schermate relative a Data (fig.2) e Ora (fig. 3). 

Nel caso la riaccensione avvenga a seguito di una procedura di Reset a impostazioni di fabbrica (Cap. 8.8.1), verrà mostrata 

solamente la schermata di impostazione della Lingua (fig.1). 

 

                      

                                                          
Al termine il regolatore proseguirà con la procedura di auto-acquisizione completa. 
 

TORNA A MESSA IN SERVIZIO E AUTOACQUISIZIONE CONFIGURAZIONE HARDWARE 
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Fig.3 
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6.2 Auto-acquisizione completa  

Nel proseguo verrà illustrata la procedura di auto-acquisizione completa, valida per i Regolatori R6T su cui: 

o  non siano state modificate le impostazioni di fabbrica (NOTA: i Regolatori R6T installati su apparecchiature Ducati Energia o 
di terzi non rientrano in questa categoria); 

o è appena stata effettuata una procedura di Reset a impostazioni di fabbrica (Cap. 8.8.1); 

o tutti i parametri Potenza step Cn (n=1÷6) sono nulli ed è appena stata effettuata una procedura di Reset 

auto-acquisizione (Cap. 8.8.8). 

 

1.) Ē 

!ƭƭŀ ǇǊƛƳŀ ŀŎŎŜƴǎƛƻƴŜ ǎǳƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻΣ ƻ ŀƭƭŀ ǊƛŀŎŎŜƴǎƛƻƴŜ ŘƻǇƻ ƛƭ ǊƛŀǾǾƛƻ ŦƻǊȊŀǘƻ Řŀƭƭŀ ǇǊƻŎŜŘǳǊŀ Řƛ ǊŜǎŜǘΣ ŘƻǇƻ ŎƘŜ ƭΩǳǘŜƴǘŜ ŀǾǊŁ 

impostato/confermato gli eventuali parametri di sistema richiesti secondo i criteri del precedente Cap. 6.1, il Regolatore R6T 

effettuerà un ǘŜǎǘ ǇŜǊ ƭŀ ǾŜǊƛŦƛŎŀ ŘŜƭƭŜ ŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴƛ Řƛ ǘŜƴǎƛƻƴŜ Ŝ ƭΩinserimento di una batteria di condensatori per la verifica delle 
connessioni di corrente. Lo strumento procederà poi a inserire tutte le batterie per stimarne i valori di potenza. 

Affinché questi controlli iniziali avvengano correttamente, è necessario prima: 

o spegnere gli eventuali impianti di generazione presenti;  
o ŀǎǎƛŎǳǊŀǊǎƛ ŎƘŜ ƛƭ ŎŀǊƛŎƻ ŘŜƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ǎƛŀ stabile e che la corrente misurata dal regolatore sia non nulla e maggiore dello 

0,7% del parametro Secondario TA (Cap. 7.1.1); 
o ŀƭƭΩŀǇǇŀǊƛǊŜ ŘŜƭƭŀ ǊŜƭŀǘƛǾŀ ǎŎƘŜǊƳaǘŀΣ ŎƻƴŦŜǊƳŀǊŜ ƭΩƛƴƛȊƛƻ ŘŜƭƭŀ ǇǊƻŎŜŘǳǊŀ Řƛ auto-acquisizione. 

 

2.) Ē 

Prima di eseguire il controllo dei collegamenti, il regolatore mostrerà le schermate di impostazione dei valori di  

o Primario TA (fig. 5), per le indicazioni di inserimento del valore numerico fare riferimento al Cap. Error! Reference s

ource not found.; 

o Secondario TA (fig. 6), per le indicazioni di inserimento del valore numerico fare riferimento al Cap. 7.1.4; 

o Tensione step (fig. 7), per le indicazioni di inserimento del valore numerico fare riferimento al Cap. 7.3.1. 

Lƴ ŀǎǎŜƴȊŀ Řƛ ŎƻǊǊŜƴǘŜ ǎǳƭƭΩƛƴƎǊŜǎǎƻΣ ƛƭ wŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ƴƻƴ ƳƻǎǘǊŜǊŁ ǘŀƭƛ ǎŎƘŜǊƳŀǘŜ ŜΥ 

o si porterà nella pagina home;  

o verrà visualizzata la segnalazione relativa ŀƭƭΩallarme di corrente bassa Cap. 8.7.2.4. 

In questa situazione:  

o è comunque possibile accedere al Menu di Setup Cap. 7 - IMPOSTAZIONI allo scopo di pre-impostare i parametri di 

funzionamento. Se in questa fase viene modificato anche uno solo dei parametri Potenza step Cn (n=1÷6), nel momento in 
cui il Regolatore misurerà stabilmente una corrente non nulla, verrà eseguita una procedura di Auto-acquisizione ridotta 

Cap. 6.3; 

o è comunque possibile passare alla Modalità di rifasamento manuale (Cap. 8.10) per inserire manualmente le batterie; 

Quando il regolatore misurerà stabilmente una corrente non nulla, si porterà nelle pagine di impostazione di Primario TA, 
Secondario TA (fig. 5 e 6) e della Tensione step (fig. 7). 

 

                   
 

Fig.5 Fig.6 Fig.7 
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Passa alla schermata del parametro precedente / Annulla la modifica in corso 

 
Incrementa il valore della cifra selezionata 

 
Decrementa il valore della cifra selezionata 

 
Seleziona cifra successiva durante la modifica del parametro 

 
Conferma valore e passaggio alla schermata del parametro successivo 

 

3.) Ē 

5ƻǇƻ ƭΩƛƳǇƻǎǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƛ ǾŀƭƻǊƛ Řƛ Primario TA, Secondario TA e Tensione step, il regolatore controllerà i collegamenti di tensione e 
corrente (figg. 9 e 10)Τ ǉǳŜǎǘΩǳƭǘƛƳŀ ƛƴ ǇŀǊǘƛŎƻƭŀǊŜ ǾƛŜƴŜ valutata inserendo il banco a capacità maggiore precedentemente selezionato 
ŘŀƭƭΩǳǘŜƴǘŜ (fig. 8). Se le connessioni di tensione o corrente non sono coerentiΣ ŀƭƭΩǳtente sarà chiesto di togliere tensione, cambiare 
la connessione (per esempio scambiando due dei tre cavi) e quindi ripristinare la tensione.  
 

                      

 

Se durante la procedura si verifica una condizione di allarme per cui è prevista la disconnessione delle batterie (fare riferimento 

al Cap. 8.7.2), verrà visualizzata una schermata di errore e si tornerà nella schermata di visualizzazione delle misure. Al rientro dalla 

condizione di allarme la procedura ricomincerà a partire dalla pagina di impostazione del Primario TA (fig.5). 

Se il regolatore non riuscisse a determinare automaticamente le connessioni della corrente a causa di condizioni di carico non 
favorevoli o per scarsa potenza del banco precedentemente selezionato, verrà visualizzata una schermata di errore e verrà quindi 
riproposta la schermata di selezione del banco a capacità maggiore. Se questo errore dovesse riproporsi più volte e risultare bloccante, 
ƭΩǳǘŜƴǘŜ ǇƻǘǊŁ ǎǇŜƎƴŜǊŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜΣ ǊƛŀŎŎŜƴŘŜǊƭƻ Ŝ ŘŜŎƛŘŜǊŜ Řƛ ƴƻƴ ŀǾǾƛŀǊŜ ƭΩauto-acquisizione (fig. 11). Le connessioni della corrente 

potranno comunque essere impostate attraverso il parametro Assegnamento I (Cap. 7.9.1, fig. 12). 

 

            

 

 
Schermata parametro precedente / Annulla la modifica in corso 

 
Modifica della fase di corrente collegata al regolatore 

 
Modifica della fase di corrente collegata al regolatore 

 
Passa alla schermata del parametro successiva 

Fig.8 
Fig.9 Fig.10 

Fig.11 
Fig.12 
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Conferma fase corrente e passa alla schermata del parametro successivo 

 

4.) Ē 

Dopo il controllo delle connessioni, se la potenza di nessuna batteria è stata impostata, il regolatore attende la scarica completa 
delle batterie (fig. 13) e inserisce quindi tutte le batterie due volte per stimarne la potenza rifasante (da fig. 14 a 17). Alla fine dei due 
cicli di inserimento lo strumento ǇǊƻǇƻƴŜ ŀƭƭΩǳǘŜƴǘŜ ƭŀ ǇƻǘŜƴȊŀ ǊŜŀttiva di ciascun banco come media delle due misure. La durata di 

un ciclo è pari al più grande tra un minuto e il valore del parametro Tempo di scarica (Cap. 7.3.4). Il regolatore mostrerà infine le 

schermate dei valori stimati di potenza reattiva per ciascuna batteria (parametro Potenza step Cn (n=1÷6)): è possibile in questa fase 
confermare o modificare i valori proposti per completare la procedura di avvio (figg. 18 e 19). 

Nota: per le batterie la cui misura di potenza risulta instabile (generalmente a causa di un carico che varia velocemente durante 
la procedura) verrà proposto il valore 0 kVAr. 

ATTENZIONE: un carico non stabile durante l'auto-acquisizione altera notevolmente il valore calcolato. Se i valori presentati 
ŘƛŦŦŜǊƛǎŎƻƴƻ Řŀ ǉǳŜƭƭƛ ǇǊŜǎŜƴǘƛ ƴŜƭƭŀ ŘƻŎǳƳŜƴǘŀȊƛƻƴŜ όƻ ǎǳƭƭŀ ǘŀǊƎƘŜǘǘŀύ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻΣ ƳƻŘƛŦƛŎŀǊƭƛ ƛƴǎerendo i 
valori di potenza reattiva alla tensione nominale delle batterie.  

Nota: in caso di presenza di reattanze di sbarramento fare riferimento al Cap. 8.11 - Presenza reattanze di sbarramento. 

 

                    
 

                              
 

                                 
                    

 
Schermata Parametro precedente / Annulla la modifica in corso 

 
Incrementa il valore della cifra selezionata 

 
Decrementa il valore della cifra selezionata 

 
Seleziona cifra successiva durante la modifica del parametro 

Fig.13 Fig.14 Fig.15 

Fig.16 Fig.17 

Fig.18 Fig.19 
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Conferma valore e passaggio alla schermata del parametro successivo 

 

5.) Ē 

Al termine il regolatore si porterà nella home page. 

9Ω ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ǊƛŀŎŎŜƴŘŜǊŜ Ǝƭƛ ŜǾŜƴǘǳŀƭƛ ƛƳǇƛŀƴǘƛ Řƛ ƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜ ǇǊŜǎŜƴǘƛ ǇŜǊ ƛ ǉǳŀƭƛ ŝ ƴŜŎŜǎǎŀǊƛƻ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ 

Cogenerazione Ґ άABILITATOέ Řŀƭ Menu di Setup Cap. 7 - IMPOSTAZIONI.  

 

TORNA A MESSA IN SERVIZIO E AUTOACQUISIZIONE CONFIGURAZIONE HARDWARE 
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6.3 Auto-acquisizione ridotta 

Nel proseguo verrà illustrata la procedura di auto-acquisizione ridotta , valida per i Regolatori R6T che: 

o hanno le impostazioni di fabbrica modificate secondo quanto descritto nel Cap. 5 - COLLEGAMENTI e su cui non sia stata 
ancora eseguita alcuna auto-acquisizione precedente; 

o sono installati su apparecchiature Ducati Energia e vengono accesi per la prima volta; 

o hanno almeno uno dei parametri Potenza step Cn (n=1÷6) non nullo e su cui è appena stata effettuata una 

procedura di Reset auto-acquisizione (Cap. 8.8.8). 

 

1.) Ē 

!ƭƭŀ ǇǊƛƳŀ ŀŎŎŜƴǎƛƻƴŜ ǎǳƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻΣ ƻ ŀƭƭŀ ǊƛŀŎŎŜƴǎƛƻƴŜ ŘƻǇƻ ƛƭ ǊƛŀǾǾƛƻ ŦƻǊȊŀǘƻ Řŀƭƭŀ ǇǊƻŎŜŘǳǊŀ Řƛ ǊŜǎŜǘΣ ŘƻǇƻ ŎƘŜ ƭΩǳǘŜƴǘŜ avrà 

impostato/confermato gli eventuali parametri di sistema richiesti secondo i criteri del precedente Cap. 6.1, il Regolatore R6T 

effettuerà un ǘŜǎǘ ǇŜǊ ƭŀ ǾŜǊƛŦƛŎŀ ŘŜƭƭŜ ŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴƛ Řƛ ǘŜƴǎƛƻƴŜ Ŝ ƭΩinserimento di una batteria di condensatori per la verifica delle 
connessioni di corrente. {Ŝ ƭΩǳǘŜƴǘŜ lo desidera, lo strumento procederà poi a inserire tutte le batterie per stimarne i valori di potenza. 

Affinché questi controlli iniziali avvengano correttamente, è necessario prima: 

o spegnere gli eventuali impianti di generazione presenti;  
o ŀǎǎƛŎǳǊŀǊǎƛ ŎƘŜ ƛƭ ŎŀǊƛŎƻ ŘŜƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ǎƛŀ stabile e che la corrente misurata dal regolatore sia non nulla e maggiore dello 

0,7% del parametro Secondario TA (Cap. 7.1.1); 
o ŀƭƭΩŀǇǇŀǊƛǊŜ ŘŜƭƭŀ ǊŜƭŀǘƛǾŀ ǎŎƘŜǊƳaǘŀΣ ŎƻƴŦŜǊƳŀǊŜ ƭΩƛƴƛȊƛƻ ŘŜƭƭŀ ǇǊƻŎŜŘǳǊŀ Řƛ auto-acquisizione. 

 

2.) Ē 

Prima di eseguire il controllo dei collegamenti, il regolatore mostrerà le schermate di impostazione dei valori di  

o Primario TA (fig. 20), per le indicazioni di inserimento del valore numerico fare riferimento al Cap. Error! Reference s

ource not found.; 

o Secondario TA (fig. 21), per le indicazioni di inserimento del valore numerico fare riferimento al Cap. 7.1.4; 

Lƴ ŀǎǎŜƴȊŀ Řƛ ŎƻǊǊŜƴǘŜ ǎǳƭƭΩƛƴƎǊŜǎǎƻΣ ƛƭ wŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ƴƻƴ ƳƻǎǘǊŜǊŁ ǘŀƭƛ ǎŎƘŜǊƳŀǘŜ ŜΥ 

o si porterà nella pagina home;  

o ǾŜǊǊŀƴƴƻ ŀƴŎƘŜ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀǘŜ ƭŜ ǎŜƎƴŀƭŀȊƛƻƴƛ ǊŜƭŀǘƛǾŜ ŀƭƭΩallarme di corrente bassa (Cap. 8.7.2.4). 

In questa situazione:  

o è comunque possibile accedere al Menu di Setup Cap. 7 - IMPOSTAZIONI allo scopo di pre-impostare i parametri di 
funzionamento; 

o è comunque possibile passare alla Modalità di rifasamento manuale (Cap. 8.10) per inserire manualmente le batterie. 

Quando il regolatore misurerà stabilmente una corrente non nulla, si porterà nelle pagine di impostazione di Primario TA e 
Secondario TA (fig. 20 e 21). 

 

                      

 

 
Passa alla schermata del parametro precedente / Annulla la modifica in corso 

Fig.20 Fig.21 
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Incrementa il valore della cifra selezionata 

 
Decrementa il valore della cifra selezionata 

 
Seleziona cifra successiva durante la modifica del parametro 

 
Conferma valore e passaggio alla schermata del parametro successivo 

 

3.) Ē 

5ƻǇƻ ƭΩƛƳǇƻǎǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƛ ǾŀƭƻǊƛ Řƛ Primario TA e Secondario TA, il regolatore controllerà i collegamenti di tensione e corrente (figg. 22 
Ŝ ноύΤ ǉǳŜǎǘΩǳƭǘƛƳŀ ƛƴ ǇŀǊǘƛŎƻƭŀǊŜ ǾƛŜƴŜ valutata inserendo il banco a capacità maggiore precedentemente automaticamente calcolato 
secondo quanto impostato nei parametri Potenza step Cn (n=1÷6). Se le connessioni di tensione o corrente non sono coerenti, 
ŀƭƭΩǳǘŜƴǘŜ ǎŀǊŁ ŎƘƛŜǎǘƻ Řƛ ǘƻƎƭƛŜǊŜ ǘŜƴǎƛƻne, cambiare la connessione (per esempio scambiando due dei tre cavi) e quindi ripristinare 
la tensione.  
 

                      

               

Se durante la procedura si verifica una condizione di allarme per cui è prevista la disconnessione delle batterie (fare riferimento 

al Cap. 8.7.2), verrà visualizzata una schermata di errore e si tornerà nella schermata di visualizzazione delle misure. Al rientro dalla 
condizione di allarme la procedura ricomincerà a partire dalla pagina di impostazione del Primario TA (fig.20). 

Se il regolatore non riuscisse a determinare automaticamente le connessioni della corrente a causa di condizioni di carico non 
favorevoli o per scarsa potenza del banco inserito, verrà visualizzata una schermata di errore e verrà quindi proposta la schermata di 
ǎŜƭŜȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ōŀƴŎƻ ŀ ŎŀǇŀŎƛǘŁ ƳŀƎƎƛƻǊŜ όŦƛƎΦ нпύΦ {Ŝ ǉǳŜǎǘƻ ŜǊǊƻǊŜ ŘƻǾŜǎǎŜ ǊƛǇǊƻǇƻǊǎƛ ǇƛǴ ǾƻƭǘŜ Ŝ ǊƛǎǳƭǘŀǊŜ ōƭƻŎŎŀƴǘŜΣ ƭΩǳǘŜnte potrà 
spegnere il regolatore, riaccenderlo Ŝ ŘŜŎƛŘŜǊŜ Řƛ ƴƻƴ ŀǾǾƛŀǊŜ ƭΩŀǳǘƻ-acquisizione (fig. 25). Le connessioni della corrente potranno 

comunque essere impostate attraverso il parametro Assegnamento I (Cap. 7.9.1, fig. 26). 

 

                       

 

 
Schermata parametro precedente / Annulla la modifica in corso 

 
Modifica della fase di corrente collegata al regolatore 

 
Modifica della fase di corrente collegata al regolatore 

 
Passa alla schermata del parametro successiva 

Fig.22 Fig.23 

Fig.25 
Fig.26 Fig.24 
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Conferma fase corrente e passa alla schermata del parametro successivo 

 

4.) Ē 

Dopo il controllo il regolatore ŎƘƛŜŘŜǊŁ ŀƭƭΩǳǘŜƴǘŜ ǎŜ ŘŜǎƛŘŜǊŀ ǇǊƻŎŜŘŜǊŜ con la stima della potenza reattiva dei banchi (fig. 27). 
In caso affermativo verrà avviata la procedura descritta al punto 4 del paragrafo precedente. In caso negativo lo strumento si porterà 
nella home page. 

 

 

 

9Ω ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ǊƛŀŎŎŜƴŘŜǊŜ Ǝƭƛ ŜǾŜƴǘǳŀƭƛ ƛƳǇƛŀƴǘƛ Řƛ ƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜ ǇǊŜǎŜƴǘƛ ǇŜǊ ƛ ǉǳŀƭƛ ŝ ƴŜŎŜǎǎŀǊƛƻ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ 

Cogenerazione Ґ άABILITATOέ Řŀƭ Menu di Setup Cap. 7 - IMPOSTAZIONI. 

 

TORNA A MESSA IN SERVIZIO E AUTOACQUISIZIONE CONFIGURAZIONE HARDWARE 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

Fig.27 
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7 Lath{¢!½LhbL 

 

Nella pagina del Menù Principale, tramite i tasti  o , portarsi col cursore in 

ŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴȊŀ ŘŜƭƭŀ ǾƻŎŜ άSetupέ Ŝ ǇǊŜƳŜǊŜ ƛƭ ǘŀǎǘƻ . 

 

   

Il Menu di Setup prevede le seguenti voci: Collegamenti, 
Cosphi, Rifasamento, Comunicazione, Allarmi, Controllo 
ventola, Log mis./trend, Sistema e Setup avanzato. 

 

Ogni voce di menù contiene a sua volta ulteriori sottomenù. Per i dettagli vedere i capitoli corrispondenti. 

VAI A Cap. 7.1 - Impostazioni relative ai collegamenti 

VAI A Cap. 7.2 - Impostazioni relative al cosphi 

VAI A Cap. 7.3 - Impostazioni relative al rifasamento 

VAI A Cap. 7.4 - Impostazioni relative alle interfacce di comunicazione 

VAI A Cap. 7.5 - Impostazioni relative agli allarmi 

VAI A Cap. 7.6 - Impostazioni relative al controllo della ventola  

VAI A Cap. 7.7 - Impostazioni relative al log delle misure 

VAI A Cap. 7.8 - Impostazioni di sistema  

VAI A Cap. 7.9 - Impostazioni avanzate 

VAI A Cap. 7.10 - Range e valori di default dei parametri 

VAI A Cap. 7.11 - Modalità inserimento dei valori dei parametri 

 

¢hwb! ![[ΩINDICE 



 
 

MU-MID-R6T_v02.docx Pag.27 di 106 
 

7.1 Impostazioni relative ai collegamenti 

Tramite questa sezione è possibile: 

- definire i parametri relativi ai TA e TV presenti rispettivamente sugli ingressi amperometrici e voltmetrici; 

- impostare le fasi utilizzate per la lettura della corrente e della tensione; 

- abilitare le modalità di funzionamento in cogenerazione e di inversione del verso del TA; 

- ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ŦǊŜǉǳŜƴȊŀ Řƛ ǊŜǘŜ Ŝ ŘŜƭƭΩŜǾŜƴǘǳŀƭŜ ƻŦŦǎŜǘ Řƛ ŦŀǎŜ ǇǊŜǎŜƴǘŜ ǎǳƭ ǎŜƎƴŀƭŜ Řƛ ǘŜƴǎƛƻƴŜΦ 

 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άCollegamentiέ e premere il tasto . 

 

   

Lƭ ƳŜƴǳ άCollegamentiέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ ǾƻŎƛΥ 
Connessione ingressi I, Connessionne ingressi V, 
Primario TA, Secondario TA, Inversione TA I1, Inversione 
TA I2, Inversione TA I3, Cogenerazione, Frequenza rete, 
Primario TV, Secondario TV e Offset di fase. 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.1.1 Connessione degli ingressi di corrente 

 

Questo parametro definisce il tipo di connessione degli ingressi di corrente, a seconda che siano 
presenti 2 o 3 TA. Nel caso siano presenti 2 TA, è possibile ricavare il terzo valore di corrente 
ǘǊŀƳƛǘŜ ǳƴ ǇŀǊǘƛŎƻƭŀǊŜ ŎŀōƭŀƎƎƛƻ όǎƻƭǳȊƛƻƴŜ ƘŀǊŘǿŀǊŜΣ άн/¢ ŀέύ ƻ ǘǊŀƳƛǘŜ ŎŀƭŎƻƭƻ ƴǳƳŜǊƛŎƻ 

όǎƻƭǳȊƛƻƴŜ ǎƻŦǘǿŀǊŜΣ άн /¢ ōέύΦ Per i dettagli, si veda a tal proposito il Cap. 5.1.1. Il valore di 

ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά3CTέΦ I valori ammessi per il parametro sono [3CT; 2CT a; 2CT b]. 

7.1.2 Connessione degli ingressi di tensione 

 

Questo parametro definisce il tipo di connessione degli ingressi di tensione, a seconda che sia 
presente o meno la connessione di neutroΦ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά3L+NέΦ L valori ammessi per il 
parametro sono [3L+N; 3LL]. 
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7.1.3 Primario TA 

 

Questo parametro definisce il valore di fondo-scala della corrente di primario del Trasformatore 
!ƳǇŜǊƻƳŜǘǊƛŎƻ ό¢!ύΦ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άрέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώрҏмллллϐ!Φ 

7.1.4 Secondario TA 

 

Questo parametro definisce il valore di fondo-scala della corrente di secondario del 
Trasformatore Amperometrico (TA). Il ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άрέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ 
è [1÷5]A. 

7.1.5 Inversione TA In (n=1÷3) 

 

Il valore di defauƭǘ ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ L valori ammessi per il parametro sono [DISABILITATO; 
ABILITATO].  

Se è abilitata la modalità cogenerazione (Cogenerazione = ABILITATO), impostando questo 
ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŎƻƳŜ ά!.L[L¢!¢hέ ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƴǾŜǊǘƛǊŜ ƛƭ ǾŜǊǎƻ ŘŜƭ ¢! Ǿƛŀ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ǎŜƴȊŀ ƛƴǘŜǊǾŜƴƛǊŜ 
sui collegamenti. Se la modalità cogenerazione è invece disabilitata (Cogenerazione = 
DISABILITATO), questo parametro risulta invece ininfluente. 

 

7.1.6 Cogenerazione 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ 
ABILITATO]. 

LƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŀŘ άABILITATOέ ǉǳŀƴŘƻ ƛƭ ¢! ŝ Ƴƻƴǘŀǘƻ ǎǳ ǳƴŀ ƭƛƴŜŀ ǎǳƭƭŀ ǉǳŀƭŜ ƭŀ 
corrente può essere al contempo generata da impianti di cogenerazione e assorbita dal carico. 
{Ŝ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά5L{!.L[L¢!¢hέ ƛƭ ǾŜǊǎƻ ŘŜƭ ¢! ǾŜǊǊŁ ŎƻǊǊŜǘǘƻ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎŀƳŜƴǘŜ 
via software per ottenere valori di potenza attiva sempre positivi. 

7.1.7 Frequenza rete 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά!¦¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώрлIȊΤ слIȊ; AUTO]. 

LƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ά!¦¢hέ ǇŜǊ ŀōƛƭƛǘŀǊŜ ƭŀ ǎŜƭŜȊƛƻƴŜ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎŀ ǘǊŀ рл Ŝ слIȊ ŀƭƭŀ ǇǊƛƳŀ ƳŜǎǎŀ 
in tensione del regolatore. In presenza di alto contenuto armonico in tensione (misura THDV%) 
si consiglia di impostare il valore a 50 Hz o 60 Hz in base alla fǊŜǉǳŜƴȊŀ ƴƻƳƛƴŀƭŜ ŘŜƭƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻΦ  
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7.1.8 Primario TV 

 

Questo parametro definisce il valore di fondo-scala della tensione di primario del Trasformatore 
±ƻƭǘƳŜǘǊƛŎƻ ό¢±ύΦ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά230έΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώрлҏнлллллϐ±Φ 
NOTA: Se il trasformatore TV non è presente impostare il valore nominale della tensione di rete 
collegata. 

7.1.9 Secondario TV 

 

Questo parametro definisce il valore di fondo-scala della tensione di secondario del 
Trasformatore Voltmetrico (TV). Il valore di deŦŀǳƭǘ ŝ ά230έΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ 
è [50÷525]V. 
NOTA: Se il trasformatore TV non è presente impostare il valore nominale della tensione di rete 
collegata. 

7.1.10 Offset di fase 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ [-180÷180]°. 

LƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ŘŜƭƭΩŜǾŜƴǘǳŀƭŜ ǎŦŀǎŀƳŜƴǘƻ ŀƎƎƛǳƴǘƛǾƻ όƛƴ ƎǊŀŘƛύ ƛƴǘǊƻŘƻǘǘƻ ǎǳƭ ǎŜƎƴŀƭŜ Řƛ 
tensione (per esempio dall'eventuale presenza di un trasformatore voltmetrico di media-
tensione). 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI   

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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7.2 Impostazioni relative al cosphi 

Tramite questa sezione è possibile: 

- ŘŜŦƛƴƛǊŜ ƭΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ Řƛ ǾŀƭƻǊƛ Řƛ Ŏosphi ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŎƻƴǎƛŘŜǊŜǊŁ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ǊƛŦŀǎŀǘƻΤ 

- impostare il cosphi obiettivo suddividendo la giornata fino ad un massimo di 4 fascie orarie; 

- impostare il cosphi ƻōƛŜǘǘƛǾƻ ƴŜƭ Ŏŀǎƻ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ŀ Ŏǳƛ ŝ ŎƻƭƭŜƎŀǘƻ ƛƭ ǎƛǎǘŜƳŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ ǎƛŀ ƛƴ ƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜΤ 

- definire il tempo di media sul quale viene effettuato il calcolo del valor medio delle misure. 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άCosphiέ e premere il tasto . 

 

   

Lƭ ƳŜƴǳ άCosphiέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ ǾƻŎƛΥ Cosphi 
obiettivo F1, Cosphi obiettivo F2, Cosphi obiettivo F3, 
Cosphi obiettivo F4/GEN, Tolleranza cosphi F1, 
Tolleranza cosphi F2, Tolleranza cosphi F3, Tolleranza 
cosphi F4, Tipo cosphi F1, Tipo cosphi F2, Tipo cosphi F3, 
Tipo cosphi F4/GEN, Tempo di media e Impostazione 
fasce. 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.2.1 Cosphi obiettivo F1 

 

Questo parametro definisce il valore del cosphi obiettivo in Fascia F1. Il valore di default è 
άлΦфу0έ ƛƴŘǳǘǘƛǾƻΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ƴǳƳŜǊƛŎƻ ŝ ώлΦрллҏмΦлллϐΦ 9Ω ƛƴƻƭǘǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ 
impostare un valore sia induttivo che capacitivo modificando il simbolo presente a sinistra del 
valore numerico.  

NOTA: Questo parametro e il parametro Tolleranza cosphi F1 (Cap. 7.2.5) definiscono 

ŎƻƴƎƛǳƴǘŀƳŜƴǘŜ ƭΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ Řƛ ǾŀƭƻǊƛ ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŎƻƴǎƛŘŜǊŜǊŁ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ 

rifasato in Fascia F1 (Cap. 7.2.8) e di conseguenza le soglie di attivazione per gli allarmi di 

mancato rifasamento e sovrarifasamento. 

7.2.2 Cosphi obiettivo F2 

 

Questo parametro definisce il valore del cosphi obiettivo in Fascia F2. Il valore di default è 
άлΦфу0έ ƛƴŘǳǘǘƛǾƻΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ƴǳƳŜǊƛŎƻ ŝ ώлΦрллҏмΦлллϐΦ 9Ω ƛƴƻƭǘǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ 
impostare un carico sia induttivo che capacitivo modificando il simbolo presente a sinistra del 
valore numerico.  

NOTA 1: Questo parametro e il parametro Tolleranza cosphi F2 (Cap. 7.2.5) definiscono 
ŎƻƴƎƛǳƴǘŀƳŜƴǘŜ ƭΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ Řƛ ǾŀƭƻǊƛ ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŎƻƴǎƛŘŜǊŜǊŁ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ 
rifasato in Fascia F2 e di conseguenza le soglie di attivazione per gli allarmi di mancato 
rifasamento e sovrarifasamento.  
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NOTA 2: il parametro è significativo solo se è stata impostata una Fascia F2 (Cap. 7.2.8). 

7.2.3 Cosphi obiettivo F3 

 

Questo parametro definisce il valore del cosphi obiettivo in Fascia F3. Il valore di default è 
άлΦфу0έ ƛƴŘǳǘǘƛǾƻΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ƴǳƳŜǊƛŎƻ ŝ ώлΦрллҏмΦлллϐΦ 9Ω ƛƴƻƭǘǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ 
impostare un carico sia induttivo che capacitivo modificando il simbolo presente a sinistra del 
valore numerico.  

NOTA 1: Questo parametro e il parametro Tolleranza cosphi F3 (Cap. 7.2.5) definiscono 

ŎƻƴƎƛǳƴǘŀƳŜƴǘŜ ƭΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ Řƛ ǾŀƭƻǊƛ ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŎƻƴǎƛŘŜǊŜǊŁ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ 
rifasato in Fascia F3 e di conseguenza le soglie di attivazione per gli allarmi di mancato 
rifasamento e sovrarifasamento.  

NOTA 2: il parametro è significativo solo se è stata impostata una Fascia F3 (Cap. 7.2.8). 

7.2.4 Cosphi obiettivo F4/GEN 

 

Questo parametro definisce il valore del cosphi obiettivo in Fascia F4 (se Cogenerazione = 
άDISABILITATOέ oppure se Cogenerazione = άABILITATOέ e Distacco step = άABILITATOέ) o il 
valore del cosphi obiettivo con impianto in generazione (se Cogenerazione = άABILITATOέ e 

Distacco step = άDISABILITATOέ, vedere i Cap. 7.1.6 e Cap. 7.3.5)Φ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлΦфу0έ 

ƛƴŘǳǘǘƛǾƻΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ƴǳƳŜǊƛŎƻ ŝ ώлΦрллҏмΦлллϐΦ 9Ω ƛƴƻƭǘǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ 
impostare un carico sia induttivo che capacitivo modificando il simbolo presente a sinistra del 
valore numerico.  

NOTA 1: Questo parametro e il parametro Tolleranza cosphi F4 (Cap. 7.2.5) ŘŜŦƛƴƛǎŎƻƴƻ ŎƻƴƎƛǳƴǘŀƳŜƴǘŜ ƭΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ Řƛ ǾŀƭƻǊƛ 

ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŎƻƴǎƛŘŜǊŜǊŁ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ǊƛŦŀǎŀǘƻ ƛƴ Fascia F4 o in generazione (a seconda delle condizioni sopra citate) 
e di conseguenza le soglie di attivazione per gli allarmi di mancato rifasamento e sovrarifasamento.  

NOTA 2: il parametro è significativo solo se è stata impostata una Fascia F4 (Cap. 7.2.8) ƻ ǎŜ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ ŝ ƛƴ ƎŜƴŜǊŀȊƛƻƴŜ (a 

seconda delle condizioni sopra citate). 

7.2.5 Tolleranza cosphi Fn (n=1, 2, 3, 4/GEN) 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлΦло0έΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ [0.010÷0.100]. 

Per ciascuna fascia oraria, rispettivamente insieme al Cosphi obiettivo F1, al Cosphi obiettivo 
F2, al Cosphi obiettivo F3 e al Cosphi obiettivo F4/GEN questo parametro definisce l'intervallo 
di valori all'interno del quale il regolatore considererà l'impianto rifasato.  

ESEMPIO: con Cosphi obiettivo F1 = 0.970 induttivo e Tolleranza cosphi F1 = 0.020 il regolatore, in Fascia F1 funzionerà per 
ottenere un valore di cosphi tra 0.950 induttivo e 0.990 induttivo. In queste condizioni: con un valore di cosphi < 0.950 il regolatore 
inserirà una batteria di condensatori (o al più visualizzerà errore di mancato rifasamento dopo il tempo impostato dal parametro 

Rit.Cosphi basso - Cap. 7.5.14 - di permanenza del valore fuori tolleranza); con un valore di cosphi > 0.990 o con un valore di cosphi 

capacitivo il regolatore disinserirà una batteria di condensatori (o al più visualizzerà errore di sovrarifasamento dopo un tempo di 

permanenza del valore fuori dalla tolleranza pari a Rit.Cosphi alto - Cap. 7.5.13). 
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7.2.6 Tipo cosphi Fn (n=1, 2, 3, 4/GEN) 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άTRIFASEέΦ I valori ammessi per il parametro sono [TRIFASE; L1; L2; L3; FASE 
PIÙ INDUTTIVA; FASE PIÙ CAPACITIVA]. 

Per ciascuna fascia oraria, questo parametro definisce secondo quale fase il regolatore cercherà 
Řƛ ǊƛŦŀǎŀǊŜ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻΦ 

ESEMPIO: con Cosphi obiettivo F1 = 0.970 induttivo e Tolleranza cosphi F1 = 0.020 il regolatore in Fascia F1 funzionerà per 
ottenere un valore di cosphi tra 0.950 induttivo e 0.990 induttivo per la fase selezionata (ovvero il cosphi trifase, il cosphi della linea 
1, il cosphi della linea 2 o il cosphi della linea 3). Se il tipo cosphi selezionato è quello relativo alla fase più induttiva (o capacitiva), il 
regolatore valuterà istante per istante quale fase ha un cosphi più induttivo (o capacitivo) e cercherà di riportare tale linea (1, 2 o 3) 
ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǊŀƴƎŜ Řƛ ǘƻƭƭŜǊŀƴȊŀ. 

7.2.7 Tempo di media 

 

Il valore di defaǳƭǘ ŝ άмрέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏслϐ ƳƛƴǳǘƛΦ  

Esempio: se è necessario ottenere il valor medio delle potenze ogni 5 minuti impostare il valore 
5. 

7.2.8 Impostazione fasce 

   

Il sotto-ƳŜƴǳ άImpostazione fasceέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ 
voci: Lunedì, Martedì, Mercoledì, Giovedì, Venerdì, 
Sabato, Domenica, Festivi e Sempre. 
Si noti che Festivi ha priorità sui vari giorni della settimana 
(per la selezione dei giorni festivi si veda il paramtro Selez. 

Festività, Cap. 7.8.13). La voce Sempre ha invece priorità 

su tutte le altre. 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

 

Una volta realizzata la selezione di interesse appare una schermata come quella della figura a 
lato che permette di definire, per ciascun giorno della settimana, per i giorni festivi o per tutti i 
giorni, ƭΩƻǊŀ Řƛ ƛƴƛȊƛƻ di ciascuna fascia. È possibile stabilire due orari di inizio della fascia, in modo 
Řŀ ŘŜŦƛƴƛǊŜ Ŧƛƴƻ ŀ ŘǳŜ ƛƴǘŜǊǾŀƭƭƛ ƛƴ Ŏǳƛ ƭŀ ŦŀǎŎƛŀ ŝ ŀǘǘƛǾŀΦ [ΩƛƳǇƻǎǘŀȊƛƻƴŜ άLb±![L5hέ ŀƭ Ǉƻǎǘƻ 
ŘŜƭƭΩƻǊŀǊƛƻ Řƛ ƛƴƛȊƛƻ ǇŜǊƳŜǘǘŜ Řƛ ǊƛŘǳǊǊŜ ŀ ǳƴƻ ƻ ȊŜǊƻ ƛƭ ƴǳƳŜǊƻ Řƛ ŘŜǘǘƛ ƛƴǘŜǊǾŀƭƭƛΦ L ǾŀƭƻǊƛ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ 
cambiano a seconda del giorno selezionato. Il range ammesso per il valore numerico è 
[00:00:00÷23:59:00]Σ ƻǇǇǳǊŜ άLb±![L5hέ.  

Lƴ ǉǳŜǎǘŀ ǎŎƘŜǊƳŀǘŀ ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƳǳƻǾŜǊǎƛ ǘǊŀ ƭΩƛƳǇƻǎǘŀȊƛƻƴŜ Řƛ CŀǎŎƛŀΣ Řƛ LƴƛȊƛƻ м Ŝ Řƛ LƴƛȊƛƻ н tramite il tasto . Per variare il valore 

del parametro che fra i tre è stato selezionato, premere i tasti  o . {ƛ ƴƻǘƛ ŎƘŜ ƭΩƻǊŀǊƛƻ Řƛ ƛƴƛȊƛƻ Řƛ ǳƴŀ ŦŀǎŎƛŀ ƻǊŀǊƛŀ ŎƻƛƴŎƛŘŜ 

con la fine della precedente. 

ESEMPIO: valutiamo il caso della giornata di martedì, secondo i suoi valori di default. Si noti che i valori di default dei giorni dal 
lunedì al venerdì sono i medesimi.  
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Fascia Inizio 1 Inizio 2 

F1 08 21 

F2 07 19 

F3 23 INVALIDO 

F4 INVALIDO INVALIDO 

Riassumiamo nella tabella seguente gli intervalli in cui sono attive le varie fasce. 

Orario di inizio Orario di fine Fascia attiva 

00:00 7:00 F3 

7:00 8:00 F2 

8:00 19:00 F1 

19:00 21:00 F2 

21:00 23:00 F1 

23.00 24:00 F3 

NOTA: il primo intervallo eredita la fascia che inizia per ultima nella giornata precedente. Nel caso in esempio, F3 si attiva alle 23:00 
del lunedì per disattivarsi alle 7:00 del martedì. 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI   

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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7.3 Impostazioni relative al rifasamento 

Tramite questa sezione è possibile: 

- impostare i parametri comuni relativi a tutti i banchi di condensatori (tensione nominale, tempo di scarica e tempo di 
manovra, distacco in caso di impianto in generazione); 

- impostare i parametri particolari di ciascun banco di condensatori (potenza nominale, modalità di utilizzo del banco); 

- impostare le uscite a relè come allarme, come uscita di segnalazione o come controllo ventola; 

- impostare la modalità di rifasamento manuale e la configurazione dei relè associata. 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άRifasamentoέ e premere il tasto . 

 

   

Lƭ ƳŜƴǳ άRifasamentoέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ ǾƻŎƛΥ 
Tensione step, Modalità manuale, Tempo di manovra, 
Tempo di scarica,  Distacco step e Uscita relè n (n=1÷6). 

 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.3.1 Tensione step 

 

vǳŜǎǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŘŜŦƛƴƛǎŎŜ ƭŀ ǘŜƴǎƛƻƴŜ ƴƻƳƛƴŀƭŜ ŘŜƛ ŎƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƛΦ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άпллέΦ 
Il range ammesso per il parametro è [50÷65000]V. 

Nel caso ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ǎƛŀ ƛƴǎǘŀƭƭŀǘƻ ǎǳ ǳƴΩŀǇǇŜǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ 5ǳŎŀǘƛ ŜƴŜǊƎƛŀ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ 
da inserire è quello presente sulla targhetta della stessa. 

ATTENZIONE: In presenza di reattanze di sbarramento (o dispositivi equivalenti), è consigliabile impostare lo stesso valore della 
tensione nominale di rete (es. 400V); in questi casi, anche per la potenza reattiva delle batterie dovrebbe essere impostato il valore 
equivalente alla tensione di rete (e non quello nominale). Per ulteriori dettagli relativi alle impostazioni in presenza di reattanze di 

sbarramento fare riferimento al Cap. 8.11 - Presenza reattanze di sbarramento. 
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7.3.2 Modalità manuale 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ 
ABILITATO]. 

Per impostare manualmente lo stato di inserimento dei condensatori, portare questo 
ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŀƭ ǾŀƭƻǊŜ ά!.L[L¢!¢hέΦ 

NOTA: in alternativa è possibile attivare (o disattivare) la Modalità rifasamento manuale da una 

qualsiasi pagina del Menù Misure tenendo premuto il tasto  per 2 secondi. 

{Ŝ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǾƛŜƴŜ ƳƻŘƛŦƛŎŀǘƻ Řŀ ά5L{!.L[L¢!¢hέ ŀŘ ά!.L[L¢!¢hέ ƭΩǳǘŜƴǘŜ ŘƻǾǊŁ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭƻ ǎǘŀǘƻ ŘŜƭƭŜ ǳǎŎƛǘŜ ŎƻƴŦŜǊƳŀƴŘƻƭo 
o modificandolo nelle pagine che verranno successivamente visualizzate. La descrizione dettagliata della sequenza è presentata nel 

Cap. 8.10 - Modalità di rifasamento manuale. 5ǳǊŀƴǘŜ ƭŀ ǇǊƻŎŜŘǳǊŀ Ŝ ŀƭ ǘŜǊƳƛƴŜ ŘŜƭƭŀ ǎǘŜǎǎŀΣ ƭΩƛŎƻƴŀ ǊŜƭŀǘƛǾŀ ŀƭƭŀ ƳƻŘŀƭƛǘŁ Řƛ 

funzionamento passerà a manuale (άmaninaέ):   

{Ŝ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǾƛŜƴŜ ƳƻŘƛŦƛŎŀǘƻ Řŀ ά!.L[L¢!¢hέ ŀ ά5L{!.L[L¢!¢hέ ǎŀǊŁ ƭΩŀƭƎƻǊƛǘƳƻ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƻ ŀ ŘŜǘŜǊƳƛƴŀǊŜ ƭƻ 
stato delle batterie a seconda della funzione specificata tramite il parametro Funzione relè n (n=1÷6) ad esse associato; per i dettagli 

vedere il Cap. 7.3.6.1. 

[ΩƛŎƻƴŀ ǊŜƭŀǘƛǾŀ ŀƭƭŀ ƳƻŘŀƭƛǘŁ Řƛ ŦǳƴȊƛƻƴŀƳŜƴǘƻ ǇŀǎǎŜǊŁ ŀŘ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƻ όάǉǳŀŘǊŀǘƻ Ŏƻƴ ŦǊŜŎŎŜέύ:  

 

7.3.3 Tempo di manovra 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άслέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ [1÷30000] secondi. 

Il parametro definisce il tempo minimo tra due manovre successive (inserimento o 
disinserimento) su batterie diverse. Impostare un valore più basso se la potenza reattiva da 
rifasare varia velocemente. Impostare un valore più alto se la potenza reattiva da rifasare varia 
lentamente. 

7.3.4 Tempo di scarica 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άслέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏоллллϐ secondi.  

Il parametro definisce il tempo di attesa per la riconnessione della stessa batteria dopo la sua 
disconnessione in modo da garantirne la scarica completa. 

ATTENZIONE: il parametro Tempo di scarica va impostato coerentemente a quanto indicato nel 
ƳŀƴǳŀƭŜ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻΦ [ΩƛƴǎŜǊƛƳŜƴǘƻ Řƛ ǳƴ ǘŜƳǇƻ ƛƴŦŜǊƛƻǊŜ ŀ ǉǳŜƭƭƻ 
prescritto può poǊǘŀǊŜ ŀƭ ŘŀƴƴŜƎƎƛŀƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Ŝκƻ ŘŜƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜΦ 
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7.3.5 Distacco step 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ 
ABILITATO]. 

!ōƛƭƛǘŀƴŘƻ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻΣ ƴŜƭ Ŏŀǎƻ ƛƴ Ŏǳƛ ƭΩƛƳǇƛŀƴǘƻ Ǉŀǎǎŀ ŀƭƭƻ ǎǘŀǘƻ di generazione di energia,  il 
regolatore procederà con la disconnessione di tutte le batterie di condensatori inserite (uscite 
a relè per le quali il parametro Funzione relè n (n=1÷6) ŝ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά{¢9tέ ƻ ŀ ά{¢9t {9atw9 
Lb{9wL¢hέύΦ 

7.3.6 Uscita relè n (n=1÷6) 

9Ω ǇǊŜǎŜƴǘŜ ǉǳŜǎǘa voce di menù per tutti i sei relè. Posizionando il cursore su una di esse e premendo il tasto  verrà 

ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀǘŀ ǳƴΩǳƭǘŜǊƛƻǊŜ ƭƛǎǘŀ Řƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ ŎƘŜ ǾŜǊǊŁ ŎƻƳǇƛƭŀǘŀ ƛƴ ƳƻŘƻ ŘƛƴŀƳƛŎƻ ƛƴ ŦǳƴȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ǘƛǇƻ Řƛ ŦǳƴȊƛƻƴŜ ŀǎǎƻŎƛŀǘŀ al relè e 
alla modalità di funzionamento (automatica o manule) del regolatore. 

o Nel caso in cui il regolatore sia in modalità rifasamento automatico (Modalità manuale Ґ ά5L{!.L[L¢!¢hέύΥ 

- in tutti i casi sarà sempre visualizzato il parametro Funzione relè n (n=1÷6)Σ ǉǳŜǎǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎŀǊŁ ƭΩǳƴƛŎƻ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀǘƻ 
per tutte le uscite relè in cui il parametro Funzione relè n (n=1÷6) ŝ ǳƴƻ ǘǊŀ ά/hb¢wh[[h ±9b¢h[!έΣ άah5![L¢!Ω 
a!bκ!¦¢hέ ƻ άPFC C¦b½Lhb!b¢9έΦ 

Saranno inoltre visualizzati: 

- il parametro Potenza step Cn (n=1÷6), per tutte le uscite relè in cui il parametro Funzione relè n (n=1÷6) è uno tra 
ά{¢9tέΣ ά{¢9t {9atw9 Lb{9wL¢hέ ƻ ά{¢9t bhb ¦¢L[L½½!¢hέΤ 

- il parametro Allarme relè n (n=1÷6), per tutte le uscite relè in cui il parametro Funzione relè n (n=1÷6) è uno tra 
ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 bΦ!Φέ ƻ ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 bΦ/ΦέΦ 

o Nel caso in cui il regolatore sia in modalità rifasamento manuale (Modalità manuale Ґ ά!.L[L¢!¢hέύ ƭŀ ƭƛǎǘŀ ŎƻƴǘŜǊǊŁ ǘǳǘǘƛ 
Ǝƭƛ ŜƭŜƳŜƴǘƛ ǇǊŜŎŜŘŜƴǘŜƳŜƴǘŜ ŜƭŜƴŎŀǘƛ Ŏƻƴ ƭΩŀƎƎƛǳƴǘŀ ŘŜƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ Stato man relè n (n=1÷6). 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o 

modificarla. 

Di seguito le schermate con i parametri visualizzati in tutti i casi possibili (esempio con Uscita relè 1): 

 

Modalità di rifasamento automatico,  Funzione relè n (n=1÷6) ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά/hb¢wh[[h 
±9b¢h[!έΣ άah5![L¢!Ω a!bκ!¦¢hέ ƻ άPFC C¦b½Lhb!b¢9έ. 

 

 

Modalità di rifasamento automatico,  Funzione relè n (n=1÷6) ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά{¢9tέΣ ά{¢9t 
{9atw9 Lb{9wL¢hέ ƻ ά{¢9t bhb ¦¢L[L½½!¢hέ. 
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Modalità di rifasamento automatico,  Funzione relè n (n=1÷6) ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά/hb¢!¢¢h 
![[!wa9 bΦ!Φέ ƻ ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 bΦ/Φέ. 

 

 

Modalità di rifasamento manuale, Funzione relè n (n=1÷6) ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά/hb¢wh[[h 
±9b¢h[!έΣ άah5![L¢!Ω a!bκ!¦¢hέ ƻ άPFC C¦b½Lhb!b¢9έ. 

 

 

Modalità di rifasamento manuale, Funzione relè n (n=1÷6) ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά{¢9tέΣ ά{¢9t {9atw9 
IN{9wL¢hέ ƻ ά{¢9t bhb ¦¢L[L½½!¢hέΦ 

 

 

Modalità di rifasamento manuale, Funzione relè n (n=1÷6) ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 
bΦ!Φέ ƻ ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 bΦ/ΦέΦ 

7.3.6.1 Funzione relè n (n=1÷6) 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά{¢9tέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ{¢9tΤ STEP SEMPRE 
INSERITO; STEP NON UTILIZZATO; CONTATTO ALLARME N.A.; CONTATTO ALLARME N.C.; 
/hb¢wh[[h ±9b¢h[!Τ ah5![L¢!Ω a!bκ!¦¢hΤ PFC FUNZIONANTE]. 

bh¢! мΥ ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ŀǎǎŜƎƴŀǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άPFC C¦b½Lhb!b¢9έ ǎƻƭƻ ŀƭ ǊŜƭŝ Ŏon contatti N.A./N.C. 
(uscita 6). 

bh¢! нΥ ŀ ǎŜŎƻƴŘŀ ŘŜƭƭŀ ŦǳƴȊƛƻƴŜ ŀǎǎƻŎƛŀǘŀΣ ƭΩƛŎƻƴŀ ǊŀǇǇǊŜǎŜƴǘŀƴǘŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴŜƭƭŀ ōŀǊǊŀ Řƛ 

stato in alto assumerà un aspetto coerente con quanto descritto nel Cap. 8.2.1. 

Scegliere il valore: 

- άSTEPέ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ŎƻƭƭŜƎŀǘŀ ŀŘ ǳƴŀ ōŀǘǘŜǊƛŀ Řƛ ŎƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƛ Ŏhe si vuole far pilotare in automatico dal regolatore; 

- ά{¢9t {9atw9 Lb{9wL¢hέ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ŎƻƭƭŜƎŀǘa ad una batteria che si vuole mantenere sempre inserita; 

- άSTEP NON UTILIZZATOέ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ƴƻƴ ŎƻƭƭŜƎŀǘŀ ƻ ŎƻƭƭŜƎŀǘŀ ŀŘ ǳƴŀ ōŀǘǘŜǊƛa che non si intende utilizzare; 

- άCONTATTO ALLARME N.A.έ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ǳǘƛƭƛȊȊŀǘŀ ŎƻƳŜ Ŏƻƴǘŀǘǘƻ Řƛ ŀƭƭŀǊƳŜ normalmente aperto;  

- ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 bΦ/Φέ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ǳǘƛƭƛȊȊŀǘŀ ŎƻƳŜ Ŏƻƴǘŀǘǘƻ Řƛ ŀƭƭŀǊƳŜ ƴƻǊƳŀƭƳŜƴǘŜ ŎƘƛǳǎƻΤ  

- ά/hb¢wh[[h ±9b¢h[!έ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ǳǘƛƭƛȊȊŀǘŀ per azionare una ventola;  
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- άah5![L¢!Ω a!bκ!¦¢hέ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ŎƘŜ ǎƛ ŎƘƛǳŘŜ ǉǳŀƴŘƻ ŝ ǎŜƭŜȊƛƻƴŀǘŀ ƭŀ modalità di rifasamento manuale, si apre quando 
è selezionata la modalità di rifasamento automatica; 

- άPFC C¦b½Lhb!b¢9έ ǇŜǊ ǳƴΩǳǎŎƛǘŀ ŎƘŜ ǎƛ ŎƘƛǳŘŜ ǉǳŀƴŘƻ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŝ ǊŜƎƻƭŀǊƳŜƴǘŜ ƛƴ ŦǳƴȊƛƻƴŜΦ 

Nel caso in cui il regolatore sia in modalità rifasamento manuale (Modalità manuale Ґ ά!.L[L¢!¢hέύΣ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ Funzione relè 
n (n=1÷6) sarà in sola lettura.   

7.3.6.2 Potenza step Cn (n=1÷6) 

NOTA: il parametro Potenza step Cn (n=1÷6) è visualizzato solo per le uscite a relè per cui il parametro Funzione relè n (n=1÷6) 

ŝ ǎǘŀǘƻ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀŘ ǳƴƻ ǘǊŀ ά{¢9tέΣ ά{¢9t {9atw9 Lb{9wL¢hέ ƻ ά{¢9t bhb ¦¢L[L½½!¢hέΦ tŜǊ ƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛƭ Cap. 7.3.6.1.  

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώ0÷9999.9]kVAr. 

bŜƭ Ŏŀǎƻ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ǎƛŀ ƛƴǎǘŀƭƭŀǘƻ ǎǳ ǳƴΩŀǇǇŜǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ 5ǳŎŀǘƛ Energia il valore 
da inserire è quello presente sulla targhetta della stessa. 

7.3.6.3 Allarme relè n (n=1÷6) 

NOTA: il parametro Allarme relè n (n=1÷6)  è visualizzato solo per le uscite a relè per cui il parametro Funzione relè n (n=1÷6) è 

stato impostato ŀŘ ǳƴƻ ǘǊŀ ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 bΦ!Φέ ƻ ά/hb¢!¢¢h ![[!wa9 bΦ/Φέ. Vedere il Cap. 7.3.6.1 per i dettagli. 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά{h±w!¢9b{Lhb9έΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ 
[SOVRATENSIONE; SOVRACORRENTE; TENSIONE BASSA; CORRENTE BASSA; COSPHI ALTO; 
COSPHI BASSO; TEMPERATURA ALTA; THDV% ALTO; THDI% ALTO; GENERICO]. 

Scegliere il valore: 

-  άSOVRATENSIONEέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴ ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ǎƻǾǊŀǘŜƴǎƛƻƴŜ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ vedere i Cap. 7.5.1 - Soglia 

allarme sovratensione e Cap. 7.5.2 - Ritardo allarme sovratensione); 

- άSOVRACORRENTEέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ n ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ǎƻǾǊŀŎƻǊǊŜƴǘŜ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ vedere i Cap. 7.5.3 - Soglia 

allarme sovracorrente e Cap. 7.5.4 - Ritardo allarme sovracorrente); 

- ά¢ENSIONE BASSAέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ n ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ǘŜƴǎƛƻƴŜ ōŀǎǎŀ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ vedere i Cap. 7.5.5 - Soglia 

allarme tensione bassa e Cap. 7.5.6 - Ritardo allarme tensione bassa); 

- άCORRENTE BASSAέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ n ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ŎƻǊǊŜƴǘŜ ōŀǎǎŀ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ vedere i Cap. 7.5.7 - Soglia 

allarme corrente bassa e Cap. 7.5.8 - Ritardo allarme corrente bassa); 

- άCOSPHI ALTOέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴ ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ǎƻǾǊŀǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛ Cap. 7.2 - 

Impostazioni relative al cosphi e Cap. 7.5.13 - Ritardo allarme sovrarifasamento); 

- ά/h{PHL .!{{hέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴ ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ƳŀƴŎŀǘƻ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛ Cap. 7.2 - 

Impostazioni relative al cosphi e Cap. 7.5.14- Ritardo allarme mancato rifasamento); 

- ά¢9atERATURA ALTAέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴ ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ ŀƭǘŀ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛ Cap. 7.5.15 

- Soglia allarme temperatura e Cap. 7.5.16 - Ritardo allarme temperatura); 

- ά¢I5V% ALTOέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴ ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ¢I5±҈ ŀƭǘƻ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛ Cap. 7.5.9 -  Soglia allarme 

THDV% e 7.5.10 - Ritardo allarme THDV%); 

- ά¢I5I% ALTOέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴ ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ¢I5L҈ ŀƭǘƻ όǇŜǊ ǳƭǘŜǊƛƻǊƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛ Cap. 7.5.11 - Soglia allarme 

THDI% e Cap. 7.5.12 - Ritardo allarme THDI%); 
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- άD9b9wL/hέ ǇŜǊ ŀǎǎƻŎƛŀǊŜ ƭΩǳǎŎƛǘŀ ŀ ǊŜƭŝ ƴ ŀƭƭŀ ǇǊŜǎŜƴȊŀ Řƛ ŀƭƳŜƴƻ ǳƴo tra gli allarmi precedenti e gli allarmi di rottura step Cn 

(Cap. 8.7.2.12), di superamento massimo numero di inserimenti step Cn (Cap. 8.7.2.13) e di microinterruzione (Cap. 8.7.2.11). 

7.3.6.4 Stato man relè n (n=1÷6) 

 

NOTA: il parametro Stato man relè n (n=1÷6) è visualizzato solo nel caso in cui il regolatore sia 
in modalità rifasamento manuale (Modalità manuale Ґ ά!.L[L¢!¢hέύΦ 

I valori ammessi per il parametro sono [OFF;ON]. 

Per le uscite per cui è stato impostato Funzione relè n (n=1÷6) Ґ άah5![L¢!Ω a!bκ!¦¢hέΣ ƛƭ 
parametro Stato man relè n (n=1÷6) Ґ άhCCέ ŜŘ ƛƴ ǎƻƭŀ ƭŜǘǘǳǊŀΦ 

Per le restanti uscite il valore di ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ŜǊŜŘƛǘŀǘƻ Řŀƭƭƻ ǎǘŀǘƻ ŘŜƭƭΩǳǎŎƛǘŀ ŘǳǊŀƴǘŜ ƛƭ 
funzionamento automatico immediatamente prima del passaggio in Modalità rifasamento 

manuale (per i dettagli si veda il Cap. 8.10). 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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7.4 Impostazioni relative alle interfacce di comunicazione 

Tramite questa sezione è possibile: 

- impostare i parametri relativi alla comunicazione RS485 (nei modelli che la prevedono, nei modelli che non la prevedono 
rimangono comunque presenti ma non hanno alcun effetto); 

- ƻǘǘŜƴŜǊŜ ƛƴŦƻǊƳŀȊƛƻƴƛ ǎǳƭƭΩƛƴǘŜǊŦŀŎŎƛŀ bC/Τ 

- definire le operazioni da compiere tramite la porta USB (nei modelli che la prevedono). 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άComunicazioneέ e premere il tasto . 

 

 

Lƭ ƳŜƴǳ άComunicazioneέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ ǾƻŎƛΥ Seriale, Radio 868MHz, Informazioni NFC e 
USB όǉǳŜǎǘΩǳƭǘƛƳŀ ǎƻƭƻ ƴŜƛ ƳƻŘŜƭƭƛ άwс¢ ¦{.έΣ ƴƻƴ ŝ ƛƴǾŜŎŜ ǇǊŜǎŜƴǘŜ ƴŜƛ ƳƻŘŜƭƭƛ άwс¢ .¢έύΦ 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il 

tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.4.1 Seriale 

 

Lƭ ƳŜƴǳ άSerialeέ è relativo ai parametri della comunicazione RS485 e prevede le seguenti voci: 
Protocollo, Indirizzo, Baudrate. Nei modelli in cui tale comunicazione non è prevista, tale menù 
ŝ ŎƻƳǳƴǉǳŜ ǇǊŜǎŜƴǘŜΣ Ƴŀ ƴƻƴ ŎƻƳǇƻǊǘŀ ŀƭŎǳƴ ŜŦŦŜǘǘƻ ǇŜǊ ƭΩǳǘŜƴǘŜΦ 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il 

tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.4.1.1 Protocollo 

 

Il parametro definisce il tipo di protocollo da utilizzare per la comunicazione seriale RS485 (ove 
presente).  

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άah5.¦{έΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώah5.¦{Τ !{/LL 
DUCBUS]. 

Selezionare: 

- άah5.¦{έ ǇŜǊ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǇǊƻǘƻŎƻƭƭƻ aƻŘōǳǎ-RTU; 

- ά!{/LL 5¦/.¦{έ ǇŜǊ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǇǊƻǘƻŎƻƭƭƻ !{/LL 5ǳŎōǳǎΦ 

NOTA: se il parametro Indirizzo è impostato ad un valore maggiore di ά98έ e Protocollo viene modificato da άMh5.¦{έ ad ά!{/LL 
5¦/.¦{έ, il valore sarà automaticamente portato al default (ά31έ). 
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Per tutte le informazioni relative alle specifiche di protocollo Modbus-RTU e ASCII Ducbus fare riferimento alla documentazione 
disponibile al seguente link:  

https://www.ducatienergia.com/product.php?lang=it&id=8&cat=13&product=106  

7.4.1.2 Indirizzo 

 

Lƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŘŜŦƛƴƛǎŎŜ ƭΩƛƴŘƛǊƛȊȊƻ Řŀ ǳǘƛƭƛȊȊŀǊŜ ǇŜǊ ƭŀ ŎƻƳǳƴƛŎŀȊƛƻƴŜ ǎŜǊƛŀƭŜ w{пур όƻǾŜ 
presente). 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άомέΦ {Ŝ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ Protocollo ŝ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ άah5.¦{έ ƛƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ 
ŝ ώмҏнптϐ ƳŜƴǘǊŜ ǎŜ ŝ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ ά!{/LL 5¦/.¦{έ ƛƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ŝ ώмҏфуϐΦ 

bh¢!Υ ǎŜ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀŘ ǳƴ ǾŀƭƻǊŜ ƳŀƎƎƛƻǊŜ Řƛ άфуέ Ŝ Protocollo viene modificato 
Řŀ άah5.¦{έ ŀŘ ά!{/LL 5¦/.¦{έΣ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ǎŀǊŁ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎŀƳŜƴǘŜ ǇƻǊǘŀǘƻ ŀƭ ŘŜŦŀǳƭǘ όάомέύΦ 

7.4.1.3 Baudrate 

 

Il parametro definisce la baudrate da utilizzare per la comunicazione seriale RS485 (ove 
presente). 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άфсллέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώммрнлл; 57600; 38400; 
19200; 9600]bps.  

7.4.2 Radio 868MHz 

 

Lƭ ƳŜƴǳ άRadio 868MHzέ è relativo ai parametri della comunicazione radio e prevede le seguenti 
voci: Indirizo 868MHz e Canale 868MHz.  

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il 

tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.4.2.1 Indirizzo 868MHz 

 

bh¢!Υ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ƴƻƴ ŝ Řŀ ŎƻƴŦƻƴŘŜǊŜ Ŏƻƴ ƭΩƛƴŘƛǊƛȊȊƻ ǳǘƛƭƛȊȊŀǘƻ ǇŜǊ ƭŀ ŎƻƳǳƴƛŎŀȊƛƻƴŜ w{пур 

definito tramite il parametro Indirizzo presente nel Menu di Setup |Comunicazione (Cap. 

7.4.1.2).  

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άомέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏнптϐΦ 

https://www.ducatienergia.com/product.php?lang=it&id=8&cat=13&product=106
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7.4.2.2 Canale 868MHz 

 

Il parametro Canale 868MHz descrive la particolare banda di frequenze sulla quale il regolatore 
di sintonizzerà per la comunicazione Radio 868MHz. Sono disponibili 6 canali radio adiacenti di 
larghezza di banda pari a 100KHz nel range di frequenze [868,0;868,6] MHz 

Il valore di defŀǳƭǘ ŝ άлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώлҏрϐΦ 

 

7.4.3 Informazioni NFC  

 

[ŀ ǇŀƎƛƴŀ ŝ ƛƴ ǎƻƭŀ ƭŜǘǘǳǊŀ Ŝ ŎƻƴǘƛŜƴŜ ƛƴŦƻǊƳŀȊƛƻƴƛ ǊŜƭŀǘƛǾŜ ŀƭƭΩƛƴǘŜǊŦŀŎŎƛŀ Řƛ ŎƻƳǳƴƛŎŀȊƛƻƴŜ bC/Φ 

7.4.4 USB 

Questa voce di menù viene visualizzata solamente nei modelli che prevedono ƭΩƛƴǘŜǊŦŀŎŎƛŀ ¦{. όάwс¢ ¦{.έΣ ƳŜƴǘǊŜ ƴƻƴ ŝ 
ǇǊŜǎŜƴǘŜ ǇŜǊ άwс¢ .¢έύ.  

Selezionandola e premendo il tasto  ǾŜǊǊŁ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀǘŀ ǳƴΩǳƭǘŜǊƛƻǊŜ ƭƛǎǘŀ Řƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ ŎƘŜ ŎƻƴǘŜǊǊŁ ǳƴŀ ǎŜǊƛŜ Řƛ ŎƻƳŀƴŘƛ Řƛ 

lettura/scrittura sulla pen-drive USB connessa. 

  

I comandi previsti sono: Aggiorna firmware, Aggiorna 
lingua, Importa parametri, Esporta parametri, Esporta 
eventi, Esporta allarmi, Esporta log, Esporta warnings.  

Una volta che una pen-drive viene inserita e riconosciuta, 
ŎƻƳǇŀǊƛǊŁ ƛƴ ƳƻŘƻ Ŧƛǎǎƻ ƭΩƛŎƻƴŀ ŘŜƭƭŀ ŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴŜ ¦{. ŀǘǘƛǾŀ 
nella barra di stato nella parte bassa del display. 

 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per eseguire il comando.  

In generale, per ciascuno dei comandi precedentiΣ ŀƭ ƳƻƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭΩŜǎŜŎǳȊƛƻƴŜ ǎƛ Ǉƻǎǎƻƴƻ ǾŜǊƛŦƛŎŀǊŜ ƛ Ŏŀǎƛ ŘŜǎŎǊƛǘǘƛ Řƛ ǎŜƎǳƛǘƻΦ  

 

Se non viene inserita alcuna pen-ŘǊƛǾŜ ¦{. ƻ ŀƭ ǘŜǊƳƛƴŜ Řƛ ǳƴΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ ŎƘŜ ƴƻƴ ŝ ŀƴŘŀǘŀ ŀ 
buon fine comparirà per 3 secondi un messaggio di errore. 
NOTA: questo messaggio viene visualizzato anche nel caso in cui si cerchi di esportare un 
archivio che non contiene elementi. 
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Durante ƭΩŜǎŜŎǳȊƛƻƴŜ Řƛ ǳƴ ŎƻƳŀƴŘƻ ŎƻƳǇŀǊƛǊŁ ǳƴ ƳŜǎǎŀƎƎƛƻ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛǾƻ ƛƴŘƛŎŀƴǘŜ ŎƘŜ 
ƭΩoperazione richiesta è in corso. Nella parte bassa sarà presente una progress bar indicante lo 
ǎǘŀǘƻ Řƛ ŀǾŀƴȊŀƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜΦ 

 

 

!ƭ ǘŜǊƳƛƴŜ ŘŜƭƭΩŜǎŜŎǳȊƛƻƴŜ Řƛ ǳƴ ŎƻƳŀƴŘƻ comparirà un messaggio di conferma. 

5ǳǊŀƴǘŜ ƭΩŜǎŜŎǳȊƛƻƴŜ Řƛ ǳƴ ŎƻƳŀƴŘƻ ƭΩƛŎƻƴŀ ŘŜƭƭŀ ŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴŜ ¦{. ǊƛǎǳƭǘŜǊŁ ƭŀƳǇŜƎƎƛŀƴǘŜΦ  

7.4.4.1 Aggiorna firmware 

{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŎƻƳŀƴŘƻ ǇŜǊ ŜǎŜƎǳƛǊŜ ƭΩŀƎƎƛƻǊƴŀƳŜƴǘƻ ŦƛǊƳǿŀǊŜ (e del bootloader) del Regolatore R6T.  

!ŦŦƛƴŎƘŝ ƭΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ Ǉƻǎǎŀ ŜǎǎŜǊŜ ŜǎŜƎǳƛǘŀ ŝ ƴŜŎŜǎǎŀǊƛƻ ǇǊŜǾŜƴǘƛǾŀƳŜƴǘŜΥ  

- creare sulla pen-ŘǊƛǾŜ ƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ άC²έΤ 

- copiarvi il file binario άR6T_BL_X_Y_FMW_Z_²²Φōƛƴέ di aggiornamento (X e Y definiscono la versione del bootloader, Z e WW 
la versione del firmware) presente al seguente link: https://ducnet.ducatienergia.com/firm_rego/R6T/ . 

7.4.4.2 Aggiorna lingua 

{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŎƻƳŀƴŘƻ ǇŜǊ ŜǎŜƎǳƛǊŜ ƭΩŀƎƎƛƻǊƴŀƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭŜ ƭƛƴƎǳŜ ŘŜƛ ƳŜƴǴ ŘŜƭ wŜƎƻƭŀtore R6T.  

!ŦŦƛƴŎƘŝ ƭΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ Ǉƻǎǎŀ ŜǎǎŜǊŜ ŜǎŜƎǳƛǘŀ ŝ ƴŜŎŜǎǎŀǊƛƻ ǇǊŜǾŜƴǘƛǾŀƳŜƴǘŜΥ  

- creare sulla pen-ŘǊƛǾŜ ƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ ά[!bDέΤ 

- copiarvici il file binario άCƻƴǘ{ǘǊψR6T_Ǿ·ψ¸¸Φōƛƴέ di aggiornamento (X e Y definiscono la versione delle lingue) presente al 
seguente link: https://ducnet.ducatienergia.com/firm_rego/R6T/ . 

7.4.4.3 Importa parametri 

{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŎƻƳŀƴŘƻ ǇŜǊ ŜǎŜƎǳƛǊŜ ƭΩƛƳǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ Řƛ ǳƴ ǎŜǘ ŎƻƳǇƭŜǘƻ Řƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ ŘŜƭ wŜƎƻƭŀǘƻǊŜ R6T.  

!ŦŦƛƴŎƘŝ ƭΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ Ǉƻǎǎŀ ŜǎǎŜǊŜ ŜǎŜƎǳƛǘŀ ŝ ƴŜŎŜǎǎŀǊƛƻ ǇǊŜǾŜƴǘƛǾŀƳŜƴǘŜΥ  

- creare sulla pen-ŘǊƛǾŜ ƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ άt!w!aέΤ 

- copiarvici il file .csv esportato da un altro Regolatore R6T.  

NOTA: i parametri importati devono essere nel numero corretto e con valori nel range di variabilità; in caso contrario, 
ƭΩƛƳǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ ƴƻƴ va a buon fine. tŜǊ ŀƎŜǾƻƭŀǊŜ ƭΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜΣ ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ŎƻƳǇƛŜǊŜ ǇǊŜǾŜƴǘƛǾŀƳŜƴǘŜ ǳƴΩŜǎǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ 

(Cap. 7.4.4.4)Σ ŎŀƳōƛŀǊŜ ƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ Řƛ ƛƴǘŜǊŜǎǎƛΣ ǉǳƛƴŘƛ ǇǊƻŎŜŘŜǊŜ ŀƭƭΩƛƳǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜΦ 

7.4.4.4 Esporta parametri 

{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŎƻƳŀƴŘƻ ǇŜǊ ŜǎŜƎǳƛǊŜ ƭΩŜǎǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ Řƛ ǳƴ ǎŜǘ ŎƻƳǇƭŜǘƻ Řƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƛ ŘŜƭ wŜƎƻƭŀǘƻǊŜ R6T.  

[ΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ ƎŜƴŜǊŜǊŁ ƛƭ salvataggio sulla pen-ŘǊƛǾŜ Řƛ ǳƴ ŦƛƭŜ άt!w!aΦ/{±έ ƴŜƭƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ ά\t!w!aέΦ 

7.4.4.5 Esporta eventi 

{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŎƻƳŀƴŘƻ ǇŜǊ ŜǎŜƎǳƛǊŜ ƭΩŜǎǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƎƭƛ ŜǾŜƴǘƛ Řƛ ǎƛǎǘŜƳŀ όes. power-on, modifica 
parametri,aggiornamento firmware o lingue, movimenti delle uscƛǘŜ ŀ ǊŜƭŝ ŘŜŦƛƴƛǘŜ ŎƻƳŜ ά{¢9tέύ ŘŜƭ wŜƎƻƭŀǘƻǊŜ R6T.  

[ΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ ƎŜƴŜǊŜǊŁ ƛƭ ǎŀƭǾŀǘŀƎƎƛƻ ǎǳƭƭŀ ǇŜƴ-ŘǊƛǾŜ Řƛ ǳƴ ŦƛƭŜ άORA_EΦ/{±έ ƴŜƭƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ ά\ SN\5!¢!έ ŘƻǾŜΥ 

https://ducnet.ducatienergia.com/firm_rego/R6T/
https://ducnet.ducatienergia.com/firm_rego/R6T/
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- SN è un numero di 8 cifre corrispondente al numero seriale del Regolatore; 

- DATA è la data al momento del salvataggio nel formato AA_MM_GG; 

- hw! ŝ ƭΩƻǊŀǊƛƻ ŀƭ ƳƻƳŜƴǘƻ ŘŜƭ ǎŀƭǾŀǘŀƎƎƛƻ ƴŜƭ ŦƻǊƳŀǘƻ IIaa{{Φ    

7.4.4.6 Esporta allarmi 

{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŎƻƳŀƴŘƻ ǇŜǊ ŜǎŜƎǳƛǊŜ ƭΩŜǎǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ƭƻƎ ǊŜƭŀǘƛǾƻ ŀƎƭƛ ŀƭƭŀǊƳƛ ŘŜƭ wŜƎƻƭŀǘƻǊŜ R6T.  

[ΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ ƎŜƴŜǊerà il salvataggio sulla pen-ŘǊƛǾŜ Řƛ ǳƴ ŦƛƭŜ άhw!ψ!Φ/{±έ ƴŜƭƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ ά\SN\5!¢!έ ŘƻǾŜΥ 

- SN è un numero di 8 cifre corrispondente al numero seriale del Regolatore; 

- DATA è la data al momento del salvataggio nel formato AA_MM_GG; 

- hw! ŝ ƭΩƻǊŀǊƛƻ ŀƭ ƳƻƳento del salvataggio nel formato HHMMSS.    

7.4.4.7 Esporta log 

{ŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŎƻƳŀƴŘƻ ǇŜǊ ŜǎŜƎǳƛǊŜ ƭΩŜǎǇƻǊǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜl log delle misure scelte tramite i parametri Log misura 1 (Cap. 7.7.2), 

Log misura 2 (Cap 7.7.3), Log misura 3 (Cap. 7.7.4) e Log misura 4 (Cap. 7.7.5), 

NOTA: il log delle misure dovrà essere stato abilitato in precedenza tramite il parametro Abilita log (Cap. 7.7.1).  

[ΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ ƎŜƴŜǊŜǊŁ ƛƭ ǎŀƭǾŀǘŀƎƎƛƻ ǎǳƭƭŀ ǇŜƴ-ŘǊƛǾŜ Řƛ ǳƴ ŦƛƭŜ άhw!_LΦ/{±έ ƴŜƭƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ ά\ SN\5!¢!έ ŘƻǾŜΥ 

- SN è un numero di 8 cifre corrispondente al numero seriale del Regolatore; 

- DATA è la data al momento del salvataggio nel formato AA_MM_GG; 

- hw! ŝ ƭΩƻǊŀǊƛƻ ŀƭ ƳƻƳŜƴǘƻ ŘŜƭ ǎŀƭǾŀǘŀƎƎƛƻ ƴŜƭ ŦƻǊƳŀǘƻ IIaa{{Φ    

7.4.4.8 Esporta warnings 

Selezionare questo comando per esportare il log relativo ai warnings (es. degradazione batterie) del Regolatore R6T.  

[ΩƻǇŜǊŀȊƛƻƴŜ ƎŜƴŜǊŜǊŁ ƛƭ ǎŀƭǾŀǘŀƎƎƛƻ ǎǳƭƭŀ ǇŜƴ-ŘǊƛǾŜ Řƛ ǳƴ ŦƛƭŜ άhw!ψ²Φ/{±έ ƴŜƭƭŀ ŎŀǊǘŜƭƭŀ ά\SN\5!¢!έ ŘƻǾŜΥ 

- SN è un numero di 8 cifre corrispondente al numero seriale del Regolatore; 

- DATA è la data al momento del salvataggio nel formato AA_MM_GG; 

- hw! ŝ ƭΩƻǊŀǊƛƻ ŀƭ ƳƻƳŜƴǘƻ ŘŜƭ ǎŀƭǾŀǘŀƎƎƛƻ ƴŜƭ ŦƻǊƳŀǘƻ IIaa{{Φ    

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 
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7.5 Impostazioni relative agli allarmi 

Tramite i parametri di questa sezione è possibile definire i parametri relativi al tipo di sensore, alle soglie e ai tempi di ritardo 
degli allarmi. 

In geneǊŀƭŜ ƭΩŀǘǘƛǾŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ avviene dopo che la misura corrispondente supera la soglia di attivazione per almeno il 
tempo di ritardo associato. Analogamente la disattivazione avviene dopo che la misura corrispondente rientra entro soglia per almeno 
il tempo di ritardo associato. Sono previste alcune eccezioni, per i dettagli fare riferimento alla descrizione dei singoli allarmi nei 

sottocapitoli successivi e al Cap. 8.7. 

9Ω ƛƴƻƭǘǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƳŀǎŎƘŜǊŀǊŜ ƭŀ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀȊƛƻƴŜ Ŝ ƭŀ ǎŜƎƴŀƭŀȊƛƻƴŜ ŘŜƎƭƛ ŀƭƭŀǊƳƛΣ ǇŜǊ ƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛ Cap. 8.7 e Cap. 7.9.20. 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άAllarmiέ Ŝ ǇǊŜƳŜǊŜ ƛƭ ǘŀǎǘƻ . 

 

   

Lƭ ƳŜƴǳ άAllarmiέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ ǾƻŎƛΥ Allarme Vmax, Ritardo All.Vmax, Allarme Imax, Ritardo All.Imax, Allarme Vmin, 
Ritardo All.Vmin, Allarme Imin, Ritardo All.Imin, Allarme THDV%, Ritardo A. THDV%, Allarme THDI%, Ritardo A. THDI%, Rit.Cosphi 
alto, Rit.Cosphi basso, Allarme Temp. e Ritardo A. Temp. 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o 

modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.5.1 Soglia allarme sovratensione (Allarme Vmax) 

 

Selezionando il parametro Allarme Vmax ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
sovratensione. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άммл҈έΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŀƴŘǊŀƴƴƻ ŘŀƭƭΩ80% al 110% del 
valore impostato per il parametro Primario TV con risoluzioƴŜ ŘŜƭƭΩм҈Φ tŜǊ ŘƛǎŀōƛƭƛǘŀǊŜ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ 
ǎŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άhCCέΦ 
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7.5.2 Ritardo allarme sovratensione (Ritardo All. Vmax) 

 

Selezionando il parametro Ritardo All.Vmax ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
sovratensione. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέΦ Il range ammesso per il parametro è [1÷255] s. 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ Ŝ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŀ Ŏǳƛ Ŧŀ ǊƛŦŜǊƛƳŜƴǘƻ ǊŜǎǘŀ ǎǘŀōƛƭƳŜƴǘŜ 
sopra soglia o sotto soglia per il tempo impostato. 

7.5.3 Soglia allarme sovracorrente (Allarme Imax) 

 

Selezionando il parametro Allarme Imax ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
sovracorrente. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмнл҈έΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŀƴŘǊŀƴƴƻ Řŀƭ фл҈ ŀƭ мнл҈ ŘŜƭ 
valore impostato per il parametro Primario TA con risoluzionŜ ŘŜƭƭΩм҈Φ tŜǊ ŘƛǎŀōƛƭƛǘŀǊŜ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ 
ǎŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άhCCέΦ 

7.5.4 Ritardo allarme sovracorrente (Ritardo All. Imax) 

 

Selezionando il parametro Ritardo All.Imax ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
sovracorrente. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέΦ Il range ammesso per il parametro è [1÷255] s. 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ Ŝ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŀ Ŏǳƛ Ŧŀ ǊƛŦŜǊƛƳŜƴǘƻ ǊŜǎǘŀ ǎǘŀōƛƭƳŜƴǘŜ 
sopra soglia o sotto soglia per il tempo impostato. 

7.5.5 Soglia allarme tensione bassa (Allarme Vmin) 

 

Selezionando il parametro Allarme Vmin ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ǘŜƴǎƛƻƴŜ 
bassa. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άhCCέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŀƴŘǊŀƴƴƻ ŘŀƭƭΩ80% al 110% del 
valore impostato per il parametro Primario TV con risoluzioƴŜ ŘŜƭƭΩм҈Φ tŜǊ ŘƛǎŀōƛƭƛǘŀǊŜ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ 
ǎŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άhCCέΦ 

7.5.6 Ritardo allarme tensione bassa (Ritardo All.Vmin) 

 

Selezionando il parametro Ritardo All.Vmin ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
tensione bassa. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέ. Il range ammesso per il parametro è [1÷255] s. 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ Ŝ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŀ Ŏǳƛ Ŧŀ ǊƛŦŜǊƛƳŜƴǘƻ ǊŜǎǘŀ ǎǘŀōƛƭƳŜƴǘŜ 
sotto soglia o sopra soglia per il tempo impostato. 
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7.5.7 Soglia allarme corrente bassa (Allarme Imin) 

 

Selezionando il parametro Allarme Imin ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ŎƻǊǊŜƴǘŜ 
bassa. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлΣт҈έΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŀƴŘǊŀƴƴƻ Řŀƭƭƻ лΣт҈ ŀƭ мл҈ ŘŜƭ 
valore impostato per il parametro Primario TA con risoluzƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩлΣр҈Φ bƻƴ ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ 
ŘƛǎŀōƛƭƛǘŀǊŜ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜΦ 

7.5.8 Ritardo allarme corrente bassa (Ritardo All. Imin) 

 

Selezionando il parametro Ritardo All.Imin ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
corrente bassa. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ammesso per il parametro è [1÷255] s. 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ Ŝ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŀ Ŏǳƛ Ŧŀ ǊƛŦŜǊƛƳŜƴǘƻ ǊŜǎǘŀ ǎǘŀōƛƭƳŜƴǘŜ 
sotto soglia o sopra soglia per il tempo impostato. 

7.5.9 Soglia allarme THDV% (Allarme THDV%) 

 

Selezionando il parametro Allarme THDV% ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ¢I5± 
alto.  

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άфффέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏмллϐ҈Φ tŜǊ ŘƛǎŀōƛƭƛǘŀǊŜ 
ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ƛƴǎŜǊƛǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άфффέ 

7.5.10 Ritardo allarme THDV% (Ritardo A. THDV%) 

 

Selezionando il parametro Ritardo A. THDV% ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
THDV alto. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏнррϐ ǎΦ 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ Ŝ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŀ Ŏǳƛ Ŧŀ ǊƛŦŜǊƛƳŜƴǘo resta stabilmente 
sopra soglia o sotto soglia per il tempo impostato. 

7.5.11 Soglia allarme THDI% (Allarme THDI%) 

 

Selezionando il parametro Allarme THDI% ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ¢I5L 
alto. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άфффέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ammesso per il parametro è [1÷100]%. Per disabilitare 
ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ƛƴǎŜǊƛǊŜ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άфффέΦ 
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7.5.12 Ritardo allarme THDI% (Ritardo A. THDI%)  

 

Selezionando il parametro Ritardo A. THDI% ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ ¢I5L 
alto. 

Il valore di ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏнррϐ ǎΦ 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ Ŝ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŀ Ŏǳƛ Ŧŀ ǊƛŦŜǊƛƳŜƴǘƻ ǊŜǎǘŀ ǎǘŀōƛƭƳŜƴǘŜ 
sopra soglia o sotto soglia per il tempo impostato. 

7.5.13 Ritardo allarme sovrarifasamento (Rit. Cosphi alto) 

 

Selezionando il parametro Rit.Cosphi alto ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
sovrarifasamento. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άслέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏнррϐ ƳƛƴǳǘƛΦ 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŘŜƭ Ŏosphi resta stabilmente sopra la soglia superiore (più capacitiva) dell'intervallo 
obiettivo di valori all'interno del quale il regolatore considererà l'impianto rifasato per il tempo impostato. [ΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ ŝ ŘŜŦƛƴƛǘƻ Řŀƛ 
parametri Cosphi ob. F1 (oppure Cosphi ob. F2, Cosphi ob. F3 o Cosphi ob. F4/GEN a seconda della fascia oraria attuale e della 

modalità di funzionamento impostata in caso di impianto in generazione, si vedano i Cap. 7.2 e Cap. 7.3) e Tolleranza cosphi Fn 

(Cap. 7.2.5). Non appena il cosphi ǎŎŜƴŘŜ ŀƭ Řƛ ǎƻǘǘƻ ŘŜƭƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ǎǳǇŜǊƛƻǊŜ όǇƛǴ ŎŀǇŀŎƛǘƛǾŀύ ŘŜƭƭΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ ƻōƛŜǘǘƛǾƻΣ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ 

disattiva. 

7.5.14 Ritardo allarme mancato rifasamento (Rit.Cosphi basso) 

 

Selezionando il parametro Rit.Cosphi basso ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
mancato rifasamento. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άслέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏнррϐ ƳƛƴǳǘƛΦ 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŘŜƭ Ŏosphi resta stabilmente sotto la soglia inferiore (più induttiva) dell'intervallo obiettivo 
Řƛ ǾŀƭƻǊƛ ŀƭƭϥƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǉǳŀƭŜ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ŎƻƴǎƛŘŜǊŜǊŁ ƭϥƛƳǇƛŀƴǘƻ ǊƛŦŀǎŀǘƻ ǇŜǊ ƛƭ ǘŜƳǇƻ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻΦ [ΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ ŝ ŘŜŦƛƴƛǘƻ dai parametri 
Cosphi ob. F1 (oppure Cosphi ob. F2, Cosphi ob. F3 o Cosphi ob. F4/GEN a seconda della fascia oraria attuale e della modalità di 

funzionamento impostata in caso di impianto in generazione - si vedano i Cap. 7.2 e Cap. 7.3) e Tolleranza cosphi Fn (Cap. 7.2.5). 
Non appena il cosphi ǎŀƭŜ ŀƭ Řƛ ǎƻǇǊŀ ŘŜƭƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ƛƴŦŜǊƛƻǊŜ όǇƛǴ ƛƴŘǳǘǘƛǾŀύ ŘŜƭƭΩƛƴǘŜǊǾŀƭƭƻ ƻōƛŜǘǘƛǾƻΣ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŀΦ 

7.5.15 Soglia allarme temperatura (Allarme Temp.) 

 

Selezionando il parametro Allarme Temp. ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
temperatura troppo alta. 

Il valore di default è 60°C (140°F). Il range ammesso per il parametro è [0÷80]°C ([32÷176]°F). 
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7.5.16 Ritardo allarme temperatura (Ritardo A. Temp.) 

 

Selezionando il parametro Ritardo A. Temp. ŝ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊŜ ƛƭ ǊƛǘŀǊŘƻ ŘŜƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ 
temperatura. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏнррϐ ǎΦ 

bh¢!Υ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǎƛ ŀǘǘƛǾŜǊŁ Ŝ ǎƛ ŘƛǎŀǘǘƛǾŜǊŁ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ ŀ Ŏǳƛ Ŧŀ riferimento resta stabilmente 
sopra soglia o sotto soglia per il tempo impostato. 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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7.6 Impostazioni relative al controllo della ventola 

Tramite questa sezione è possibile definire i parametri relativi al tipo di sensore, alla soglia e al tempo di ritardo di attivazione 
della ventola. 

Lƴ ƎŜƴŜǊŀƭŜ ƭΩŀǘǘƛǾŀȊƛƻƴŜ della ventola avviene dopo che la temperatura supera la soglia di attivazione per almeno il tempo di 
ritardo associato. Analogamente la disattivazione avviene dopo che la misura corrispondente rientra entro soglia per almeno il tempo 

di ritardo associato. Per i dettagli fare riferimento alla descrizione nei sottocapitoli successivi e al Cap. 8.7. 

9Ω ƛƴƻƭǘǊŜ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ƳŀǎŎƘŜǊŀǊŜ ƭŀ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀȊƛƻƴŜ Ŝ ƭŀ ǎŜƎƴŀƭŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩŀǘǘƛǾŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭŀ ǾŜƴǘƻƭŀ, per i dettagli vedere i Cap. 8.7 

e Cap. 7.9.20. 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άControllo ventolaέ Ŝ ǇǊŜƳŜǊŜ ƛƭ ǘŀǎǘƻ . 

 

Lƭ ƳŜƴǳ άControllo ventolaέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ voci: Soglia A. Ventola, Ritardo A. Ventola. 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o 

ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.6.1 Soglia attivazione ventola (Soglia A. Ventola) 

 

Selezionando il parametro Soglia A. Ventola è possibile impostare la soglia di temperatura oltre 
la quale verranno azionate le uscite a relè in cui Funzione relè n (n=1÷6) Ґ ά/hb¢wh[[h 
±9b¢h[!έΦ 

Il valore di default è 35°C (95°F). Il range ammesso per il parametro è [0÷80]°C ([32÷176]°F).  

7.6.2 Ritardo attivazione ventola (Ritardo A. Ventola) 

 

Selezionando il parametro Ritardo A.Ventola è possibile impostare il ritardo di attivazione delle 
uscite a relè in cui Funzione relè n (n=1÷6) Ґ ά/hb¢wh[[h ±9b¢h[!έΦ 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άмлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ per il parametro è [1÷255] s. 

NOTA: la ventola si attiverà se la temperatura resta stabilmente sopra soglia per il tempo 
ƛƳǇƻǎǘŀǘƻΦ tŜǊ ƭŀ ŘƛǎŀǘǘƛǾŀȊƛƻƴŜ ŝ ǇǊŜǾƛǎǘŀ ǳƴΩƛǎǘŜǊŜǎƛ Ŝ ŀǾǾŜǊǊŁ ƛƴǾŜŎŜ ǎŜ ƭŀ temperatura resta 
stabilmente sotto la soglia decrementata di 10°C (18°F) per il tempo impostato.  

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 
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7.7 Impostazioni relative al log delle misure 

Tramite questa sezione è possibile definire i parametri relativi al log delle misure. 

In generale il salvataggio delle misure inizia dopo ƭΩŀǘǘƛǾŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩŀōƛƭƛǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ƭƻƎ Ŝ ǘŜǊƳƛƴŀ Ŏƻƴ ƭŀ ŘƛǎŀǘǘƛǾŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭƻ ǎǘŜǎǎƻΦ Lƭ 
periodo di campionamento è pari al periodo di log. Il numero massimo di misure loggabili è pari a quattro. Per i dettagli fare riferimento 

alla descrizione dei singoli parametri nei sottocapitoli successivi e al Cap. 8.7. 

 

 
 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άLog mis./trendέ Ŝ ǇǊŜƳŜǊŜ ƛƭ ǘŀǎǘƻ . 

 

Lƭ ƳŜƴǳ άLog mis./trendέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ ǾƻŎƛΥ Abilita log, Log misura 1, Log misura 2, Log 
misura 3, Log misura 4 e Periodo di log. 

 

 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.7.1 Abilita log 

 

Il parametro Abilita log consente di abilitare o disabilitare la memorizzazione dei valori delle 

ƳƛǎǳǊŜ Řƛ ƭƻƎ ƛƳǇƻǎǘŀǘŜ ŘŀƭƭΩǳǘŜƴǘŜ όCap. 7.7.2, Cap. 7.7.3, Cap. 7.7.4 e Cap. 7.7.5). NOTA: 

il parametro interviene su tutte le misure di log contemporaneamente.  

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ 
ABILIATO].  

NOTA: la gestione della memoria eventi dedicata alle misure di log è di tipo FIFO, al termine 
dello spazio disponibile (circa 860.000 record totali da suddividere in base al numero di misure 

loggate) verranno sovrascritti i recordi più vecchi. Consultare il Cap. 8.5 relativo al Menu Eventi 
per maggiori informazioni. 
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7.7.2 Log misura 1 

 

Il parametro Log misura 1 consente di selezionare la prima misura da salvare nella memoria 

eventi interna del regolatore (alla scadenza di ogni Periodo di log Cap. 7.7.6).  

NOTA: la gestione della memoria eventi dedicata alle misure di log è di tipo FIFO; al termine 
dello spazio disponibile (circa 860.000 record totali da suddividere in base al numero di misure 
loggate) verranno sovrascritti i recordi più vecchi. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άCOSPHI оңέ όŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴǘŜ al cosphi trifase). I valori possibili sono i seguenti: [1. NON IMPOSTATO; нΦ ± оң wa{; 
3. V L1 RMS; 4. V L2 RMS; 5. V L3 RMS; 6. V TGT RMS; 7. I NEUT.; 8. VOLT. UMBALANCE; 9. VLL 12 RMS; 10. VLL 23 RMS; 11. VLL 31 RMS; 
мнΦ L оң wa{; 13. I L1 RMS; 14. I L2 RMS; 15. I L3 RMS; 16. I TGT RMS; мтΦ Lоң wa{ AVG; 18. I L1 RMS AVG; 19. I L2 RMS AVG; 20. I L3 RMS 
AVG; 21. I TGT RMS AVG; ннΦ ² оң; 23. W L1; 24. W L2; 25. W L3; 26. W TGT; нтΦ ² оң AVG; 28. W L1 AVG; 29. W L2 AVG; 30. W L3 AVG; 
31. W TGT AVG; онΦ ±!Ǌ оң; 33. VAr L1; 34. VAr L2; 35. VAr L3; 36. VAr TGT; отΦ ±!Ǌ оң AVG; 38. VAr L1 AVG; 39. VAr L2 AVG; 40. VAr L3 
AVG; 41. VAr TGT AVG; пнΦ ±! оң; 43. VA L1; 44. VA L2; 45. VA L3; 46. VA TGT; птΦ ±! оң AVG; 48. VA L1 AVG; 49. VA L2 AVG; 50. VA L3 
AVG; 51. VA TGT AVG; рнΦ ² 5C¢ оң; 53. W DFT L1; 54. W DFT L2; 55. W DFT L3; 56. W DFT TGT; 57. W DFT; оң AVG; 58. W DFT L1 AVG; 
59. W DFT L2 AVG; 60. W DFT L3 AVG; 61. W DFT TGT AVG; 62. ±!Ǌ 5C¢ оң; 63. VAr DFT L1; 64. VAr DFT L2; 65. VAr DFT L3; 66. VAr DFT 
TGT; стΦ th¢9b½! w9!¢¢L± 5C¢ оң !±D; 68. VAr DFT L1 AVG; 69. VAr DFT L2 AVG; 70. VAr DFT L3 AVG; 71. VAr DFT TGT AVG; 72. VA DFT 
оң; тоΦ ±! 5C¢ оң [м; тпΦ ±! 5C¢ оң [н; трΦ ±! 5C¢ оң [о; тсΦ ±! 5C¢ оң ¢D¢; ттΦ ±! 5C¢ оң !±D; 78. VA DFT L1 AVG; 79. VA DFT L2 
AVG; 80. VA DFT L3 AVG; 81. VA DFT TGT AVG; унΦ tC оң; 83. PF L1; 84. PF L2; 85. PF L3; 86. PF TGT; утΦ tC оң !±D; 88. PF L1 AVG; 89. PF 
L2 AVG; 90. PF L3 AVG; 91. PF TGT AVG; фнΦ /h{tIL оң; 93. COSPHI L1; 94. COSPHI L2; 95. COSPHI L3; 96. COSPHI TGT; фтΦ /h{tIL оң 
AVG; 98. COSPHI L1 AVG; 99. COSPHI L2 AVG; 100. COSPHI L3 AVG; 101. COSPHI TGT AVG; 102. THDI% L1; 103. THDI% L2; 104. THDI% 
L3; 105. THDI% L1 AVG; 106. THDI% L2 AVG; 107. THDI% L3 AVG; 108. THDV% L1; 109. THDV% L2; 110. THDV% L3; 111. THDV% L1 AVG; 
112. THDV% L2 AVG; 113. THDV% L3 AVG; 114. FRQ; 115. TEMP]. 

7.7.3 Log misura 2 

 

Il parametro Log misura 2 consente di selezionare la seconda misura da salvare nella memoria 

eventi interna del regolatore (alla scadenza di ogni Periodo di log Cap. 7.7.6). 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά±!Ǌ оң ŘŦǘέ όŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴǘŜ ŀƭƭŀ ǇƻǘŜƴȊŀ ǊŜŀǘǘƛǾŀ ǘǊƛŦŀǎŜ ŘŦǘύΦ L ǾŀƭƻǊƛ Ǉƻǎǎƛōƛƭƛ ǎƻƴƻ ƛ ǎŜƎǳŜƴǘƛΥ ώ1. NON 
IMPOSTATOΤ нΦ ± оң wa{Τ оΦ V L1 RMS; 4. V L2 RMS; 5. V L3 RMS; 6. V TGT RMS; 7. I NEUT.; 8. VOLT. UMBALANCE; 9. VLL 12 RMS; 
млΦ ±[[ но wa{Τ ммΦ ±[[ ом wa{Τ мнΦ L оң wa{Τ моΦ L [м wa{Τ мпΦ L [н wa{Τ мрΦ L [о wa{Τ мсΦ L ¢D¢ wa{Τ мтΦ Lоң wa{ !±DΤ муΦ L L1 RMS 
AVG; 19. L [н wa{ !±DΤ нлΦ L [о wa{ !±DΤ нмΦ L ¢D¢ wa{ !±DΤ ннΦ ² оңΤ ноΦ ² [мΤ нпΦ ² [нΤ нрΦ ² [оΤ нсΦ ² ¢D¢Τ нтΦ ² оң !±DΤ нуΦ 
² [м !±DΤ нфΦ ² [н !±DΤ олΦ ² [о !±DΤ омΦ ² ¢D¢ !±DΤ онΦ ±!Ǌ оңΤ ооΦ ±!Ǌ [мΤ опΦ ±!Ǌ [нΤ орΦ ±!Ǌ [оΤ осΦ ±!Ǌ ¢D¢Τ отΦ ±!Ǌ оң !±DΤ 
38. V!Ǌ [м !±DΤ офΦ ±!Ǌ [н !±DΤ плΦ ±!Ǌ [о !±DΤ пмΦ ±!Ǌ ¢D¢ !±DΤ пнΦ ±! оңΤ поΦ ±! [мΤ ппΦ ±! [нΤ прΦ ±! [оΤ псΦ ±! ¢D¢Τ птΦ ±! оң 
AVG; 48. VA L1 AVG; 49. ±! [н !±DΤ рлΦ ±! [о !±DΤ рмΦ ±! ¢D¢ !±DΤ рнΦ ² 5C¢ оңΤ роΦ ² 5C¢ [мΤ рпΦ ² 5C¢ [нΤ ррΦ ² 5C¢ [оΤ рсΦ 
W DF¢ ¢D¢Τ ртΦ ² 5C¢Τ оң !±DΤ руΦ ² 5C¢ [м !±DΤ рфΦ ² 5C¢ [н !±DΤ слΦ ² 5C¢ [о !±DΤ смΦ ² 5C¢ ¢D¢ !±DΤ снΦ ±!Ǌ 5C¢ оңΤ соΦ 
±!Ǌ 5C¢ [мΤ спΦ ±!Ǌ 5C¢ [нΤ срΦ ±!Ǌ 5C¢ [оΤ ссΦ ±!Ǌ 5C¢ ¢D¢Τ стΦ th¢9b½! w9!¢¢L± 5C¢ оң !±DΤ суΦ ±!Ǌ 5C¢ [м !±DΤ сфΦ ±!Ǌ 5C¢ L2 
!±DΤ тлΦ ±!Ǌ 5C¢ [о !±DΤ тмΦ ±!Ǌ 5C¢ ¢D¢ !±DΤ тнΦ ±! 5C¢ оңΤ тоΦ ±! 5C¢ оң [мΤ тпΦ ±! 5C¢ оң [нΤ трΦ ±! 5C¢ оң [оΤ тсΦ ±! 5C¢ оң 
¢D¢Τ ттΦ ±! 5C¢ оң !±DΤ туΦ ±! 5C¢ [м !±DΤ тфΦ ±! 5C¢ [н !±DΤ улΦ ±! 5C¢ [о !±DΤ умΦ ±! 5C¢ ¢D¢ !±DΤ унΦ tC оңΤ уоΦ tC [мΤ упΦ 
tC [нΤ урΦ tC [оΤ усΦ tC ¢D¢Τ утΦ tC оң !±DΤ ууΦ tC [м !±DΤ уфΦ tC [н !±DΤ флΦ tC [о !±DΤ фмΦ tC ¢D¢ !±DΤ фнΦ /h{tIL оңΤ фоΦ /h{tIL 
[мΤ фпΦ /h{tIL [нΤ фрΦ /h{tIL [оΤ фсΦ /h{tIL ¢D¢Τ фтΦ /h{tIL оң !±DΤ фуΦ /h{tIL [м !±DΤ ффΦ /h{tIL [н !±DΤ мллΦ /h{tIL [о !±D; 
101. COSPHI TGT AVG; 102. THDI% L1; 103. THDI% L2; 104. THDI% L3; 105. THDI% L1 AVG; 106. THDI% L2 AVG; 107. THDI% L3 AVG; 
108. THDV% L1; 109. THDV% L2; 110. THDV% L3; 111. THDV% L1 AVG; 112. THDV% L2 AVG; 113. THDV% L3 AVG; 114. FRQ; 115. 
TEMP]. 
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7.7.4 Log misura 3 

 

Il parametro Log misura 3 consente di selezionare la terza misura da salvare nella memoria 

eventi interna del regolatore (alla scadenza di ogni Periodo di log Cap. 7.7.6). 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άW оң ŘŦǘέ όŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴǘŜ ŀƭƭŀ ǇƻǘŜƴȊŀ ŀǇǇŀǊŜƴǘŜ ǘǊƛŦŀǎŜ ŘŦǘύΦ L ǾŀƭƻǊƛ Ǉƻǎǎƛōƛƭƛ ǎƻƴƻ ƛ ǎŜƎǳŜƴǘƛΥ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ 
ŝ ά±!Ǌ оң ŘŦǘέ όŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴǘŜ ŀƭƭŀ ǇƻǘŜƴȊŀ ǊŜŀǘǘƛǾŀ ǘǊƛŦŀǎŜ ŘŦǘύΦ L ǾŀƭƻǊƛ Ǉƻǎǎƛōƛƭƛ ǎƻƴƻ ƛ ǎŜƎǳŜƴǘƛΥ ώ1. NON IMPOSTATOΤ нΦ ± оң wa{Τ 
3. V L1 RMS; 4. V L2 RMS; 5. V L3 RMS; 6. V TGT RMS; 7. I NEUT.; 8. VOLT. UMBALANCE; 9. VLL 12 RMS; 10. VLL 23 RMS; 11. VLL 31 
wa{Τ мнΦ L оң wa{Τ моΦ L [м wa{Τ мпΦ L [н wa{Τ мрΦ L [о wa{Τ мсΦ L ¢D¢ wa{Τ мтΦ Lоң wa{ !±DΤ муΦ L [м wa{ !±DΤ мфΦ L [н wa{ !VG; 
20Φ L [о wa{ !±DΤ нмΦ L ¢D¢ wa{ !±DΤ ннΦ ² оңΤ ноΦ ² [мΤ нпΦ ² [нΤ нрΦ ² [оΤ нсΦ ² ¢D¢Τ нтΦ ² оң !±DΤ нуΦ ² [м !±DΤ нфΦ ² [н 
!±DΤ олΦ ² [о !±DΤ омΦ ² ¢D¢ !±DΤ онΦ ±!Ǌ оңΤ ооΦ ±!Ǌ [мΤ опΦ ±!Ǌ [нΤ орΦ ±!Ǌ [оΤ осΦ ±!Ǌ ¢D¢Τ отΦ ±!Ǌ оң !±DΤ оуΦ ±!Ǌ [м !±DΤ офΦ 
VAǊ [н !±DΤ плΦ ±!Ǌ [о !±DΤ пмΦ ±!Ǌ ¢D¢ !±DΤ пнΦ ±! оңΤ поΦ ±! [мΤ ппΦ ±! [нΤ прΦ ±! [оΤ псΦ ±! ¢D¢Τ птΦ ±! оң !±DΤ пуΦ ±! [м !VG; 
49. ±! [н !±DΤ рлΦ ±! [о !±DΤ рмΦ ±! ¢D¢ !±DΤ рнΦ ² 5C¢ оңΤ роΦ ² 5C¢ [мΤ рпΦ ² 5C¢ [нΤ ррΦ ² 5C¢ [оΤ рсΦ ² 5C¢ ¢D¢Τ ртΦ ² 5C¢Τ 
оң !±DΤ руΦ ² 5C¢ [м !±DΤ рфΦ ² 5C¢ [н !±DΤ слΦ ² 5C¢ [о !±DΤ смΦ ² 5C¢ ¢D¢ !±DΤ снΦ ±!Ǌ 5C¢ оңΤ соΦ ±!Ǌ 5C¢ [мΤ спΦ ±!Ǌ 5C¢ 
[нΤ срΦ ±!Ǌ 5C¢ [оΤ ссΦ ±!Ǌ 5C¢ ¢D¢Τ стΦ th¢9b½! w9!¢¢L± 5C¢ оң !±DΤ суΦ ±!Ǌ 5C¢ [м !±DΤ сфΦ ±!Ǌ 5C¢ [н !±DΤ тлΦ ±!Ǌ 5C¢ [о 
AVG; 7мΦ ±!Ǌ 5C¢ ¢D¢ !±DΤ тнΦ ±! 5C¢ оңΤ тоΦ ±! 5C¢ оң [мΤ тпΦ ±! 5C¢ оң [нΤ трΦ ±! 5C¢ оң [оΤ тсΦ ±! 5C¢ оң ¢D¢Τ ттΦ ±! 5C¢ оң 
AVG; 78. ±! 5C¢ [м !±DΤ тфΦ ±! 5C¢ [н !±DΤ улΦ ±! 5C¢ [о !±DΤ умΦ ±! 5C¢ ¢D¢ !±DΤ унΦ tC оңΤ уоΦ tC [мΤ упΦ tC [нΤ урΦ tC [оΤ усΦ 
PF TD¢Τ утΦ tC оң !±DΤ ууΦ tC [м !±DΤ уфΦ tC [н !±DΤ флΦ tC [о !±DΤ фмΦ tC ¢D¢ !±DΤ фнΦ /h{tIL оңΤ фоΦ /h{tIL [мΤ фпΦ /h{tIL [нΤ 
фрΦ /h{tIL [оΤ фсΦ /h{tIL ¢D¢Τ фтΦ /h{tIL оң !±DΤ фуΦ /h{tIL [м !±DΤ ффΦ /h{tIL [н !±DΤ мллΦ /h{tIL [о !±DΤ млмΦ /h{tIL ¢D¢ 
AVG; 102. THDI% L1; 103. THDI% L2; 104. THDI% L3; 105. THDI% L1 AVG; 106. THDI% L2 AVG; 107. THDI% L3 AVG; 108. THDV% L1; 
109. THDV% L2; 110. THDV% L3; 111. THDV% L1 AVG; 112. THDV% L2 AVG; 113. THDV% L3 AVG; 114. FRQ; 115. TEMP]. 

7.7.5 Log misura 4 

 

Il parametro Log misura 4 consente di selezionare la quarta misura da salvare nella memoria 

eventi interna del regolatore (alla scadenza di ogni Periodo di log Cap. 7.7.6). 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άbhb Lath{¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ Ǉƻǎǎƛōƛƭƛ ǎƻƴƻ ƛ ǎŜƎǳŜƴǘƛΥ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά±! оң ŘŦǘέ όŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴǘe alla 
potenza apparente trifase dft). I valori possibili sono i ǎŜƎǳŜƴǘƛΥ Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά±!Ǌ оң ŘŦǘέ όŎƻǊǊƛǎǇƻƴŘŜƴǘŜ ŀƭƭŀ ǇƻǘŜƴȊŀ ǊŜŀǘǘƛǾŀ 
trifase dft). I valori possibili sono i seguenti: [1. NON IMPOSTATOΤ нΦ ± оң wa{Τ оΦ V L1 RMS; 4. V L2 RMS; 5. V L3 RMS; 6. V TGT RMS; 
7. I NEUT.; 8. VOLT. UMBALANCE; 9. V[[ мн wa{Τ млΦ ±[[ но wa{Τ ммΦ ±[[ ом wa{Τ мнΦ L оң wa{Τ моΦ L [м wa{Τ мпΦ L [н wa{Τ мрΦ L [о 
wa{Τ мсΦ L ¢D¢ wa{Τ мтΦ Lоң wa{ !±DΤ муΦ L [м wa{ !±DΤ мфΦ L [н wa{ !±DΤ нлΦ L [о wa{ !±DΤ нмΦ L ¢D¢ wa{ !±DΤ ннΦ ² оңΤ ноΦ ² 
L1; 24. W L2; 25. W L3; 26. W TGT; 2тΦ ² оң !±DΤ нуΦ ² [м !±DΤ нфΦ ² [н !±DΤ олΦ ² [о !±DΤ омΦ ² ¢D¢ !±DΤ онΦ ±!Ǌ оңΤ ооΦ ±!Ǌ 
L1; 34. VAr L2; 35. ±!Ǌ [оΤ осΦ ±!Ǌ ¢D¢Τ отΦ ±!Ǌ оң !±DΤ оуΦ ±!Ǌ [м !±DΤ офΦ ±!Ǌ [н !±DΤ плΦ ±!Ǌ [о !±DΤ пмΦ ±!Ǌ ¢D¢ !±DΤ пнΦ ±! 
оңΤ поΦ ±! [мΤ ппΦ ±! [нΤ прΦ ±! [оΤ псΦ ±! ¢D¢Τ птΦ ±! оң !±DΤ пуΦ ±! [м !±DΤ пфΦ VA L2 AVG; 50. VA L3 AVG; 51. VA TGT AVG; 52. 
² 5C¢ оңΤ роΦ ² 5C¢ [мΤ рпΦ ² 5C¢ [нΤ ррΦ ² 5C¢ [оΤ рсΦ ² 5C¢ ¢D¢Τ ртΦ ² 5C¢Τ оң !±DΤ руΦ ² 5C¢ [м !±DΤ рфΦ ² 5C¢ [н !±DΤ слΦ 
W DFT L3 AVG; 61. W DFT TGT AVG; 62. V!Ǌ 5C¢ оңΤ соΦ ±!Ǌ 5C¢ [мΤ спΦ ±!Ǌ 5C¢ [нΤ срΦ ±!Ǌ 5C¢ [оΤ ссΦ ±!Ǌ 5C¢ ¢D¢Τ стΦ th¢9b½! 
w9!¢¢L± 5C¢ оң !±DΤ суΦ ±!Ǌ 5C¢ [м !±DΤ сфΦ ±!Ǌ 5C¢ [н !±DΤ тлΦ ±!Ǌ 5C¢ [о !±DΤ тмΦ ±!Ǌ 5C¢ ¢D¢ !±DΤ тнΦ ±! 5C¢ оңΤ тоΦ ±! 5CT 
оң [мΤ тпΦ ±! 5C¢ оң [нΤ трΦ ±! 5C¢ оң [оΤ тсΦ ±! 5C¢ оң ¢D¢Τ ттΦ ±! 5C¢ оң !±DΤ туΦ VA DFT L1 AVG; 79. VA DFT L2 AVG; 80. VA 
5C¢ [о !±DΤ умΦ ±! 5C¢ ¢D¢ !±DΤ унΦ tC оңΤ уоΦ tC [мΤ упΦ tC [нΤ урΦ tC [оΤ усΦ tC ¢D¢Τ утΦ tC оң !±DΤ ууΦ tC [м !±DΤ уфΦ tC L2 AVG; 
флΦ tC [о !±DΤ фмΦ tC ¢D¢ !±DΤ фнΦ /h{tIL оңΤ фоΦ /h{tIL [мΤ фпΦ /h{tIL [нΤ фрΦ /h{tIL [оΤ фсΦ /h{tIL ¢D¢Τ фтΦ /h{tIL оң !±DΤ 
98. COSPHI L1 AVG; 99. COSPHI L2 AVG; 100. COSPHI L3 AVG; 101. COSPHI TGT AVG; 102. THDI% L1; 103. THDI% L2; 104. THDI% L3; 
105. THDI% L1 AVG; 106. THDI% L2 AVG; 107. THDI% L3 AVG; 108. THDV% L1; 109. THDV% L2; 110. THDV% L3; 111. THDV% L1 AVG; 
112. THDV% L2 AVG; 113. THDV% L3 AVG; 114. FRQ; 115. TEMP]. 
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7.7.6 Periodo di log 

 

Il parametro Periodo di logά ŝ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ŘŜƭ ǘŜƳǇƻ όŜǎǇǊŜǎǎƻ ƛƴ ǎŜŎƻƴŘƛύ ŎƘŜ ƛƴǘŜǊŎƻǊǊŜ ǘǊŀ ŘǳŜ 
salvataggi successivi in memoria eventi delle misǳǊŜ Řƛ ƭƻƎ ƛƳǇƻǎǘŀǘŜ ŘŀƭƭΩǳǘŜƴǘŜ Ŝ 

precedentemente descritte nei Cap. 7.7.2, Cap. 7.7.3, Cap. 7.7.4 e Cap. 7.7.5.  

Il valore di default ŝ άфллέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏфф99] s.  

NOTA: la gestione della memoria eventi dedicata alle misure di log è di tipo FIFO; al termine dello spazio disponibile (circa 860.000 

record totali da suddividere in base al numero di misure loggate) verranno sovrascritti i recordi più vecchi. Consultare il Cap. 8.5 
relativo al Menu Eventi per maggiori informazioni. 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 
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7.8 Impostazioni di sistema 

Tramite questa sezione è possibile: 

- impostare i parametri relativi alla ƭƛƴƎǳŀΣ ŀƭƭΩǳƴƛǘŁ Řƛ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀΣ alla data e alƭΩƻǊŀΤ 

- impostare e abilitare la password; 

- impostare la backlight e il contrasto del display; 

- visualizzare le versione del firmware, del bootloader e delle lingue installate sul Regolatore. 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άSistemaέ e premere il tasto . 

 

  

Lƭ ƳŜƴǳ άSistemaέ ǇǊŜǾŜŘŜ ƭŜ ǎŜƎǳŜƴǘƛ ǾƻŎƛΥ Imposta lingua, 
Unità temperat., Abilita password, Imposta password, 
Firmware, Bootloader, Rel. lingue, Backlight, Backligth 
auto, Contrasto, Data, Ora, Selez. festività. 

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce di interesse e premere il tasto 

 
per visualizzarla e/o modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.8.1 Lingua (Imposta lingua) 

 

Selezionando il parametro Imposta lingua è possibile scegliere la lingua dei menù. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά9bD[L{IέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ9bD[L{IΤ L¢![L!bhΤ 

FRANÇAIS; ESPAÑOL; PORTUGUÊS; ]. 

9Ω ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ŀƎƎƛƻǊƴŀǊŜ ƭŜ ƭƛƴƎǳŜΣ ǇŜǊ ƛ ŘŜǘǘŀƎƭƛ ǾŜŘŜǊŜ ƛƭ Cap. 8.12.  

NOTA: Nel caso il caricamento dei file di sistema contenenti le lingue non andasse a buon fine il 
Regolatore R6T utilizzerà la lingua integrata in inglese. 

7.8.2 Unità temperatura 

 

Il valore di ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άϲ /9[{L¦{έΦ 

I valori ammessi per il parametro sono [° CELSIUS;° FAHRENHEIT]. 
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7.8.3 Abilita password 

 

Selezionando il parametro Abilita password è possibile abilitare la protezione con password dei 
parametri e delle funzioni di reset. 

Il valore di ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ 
ABILITATO]. 

 

 

NOTA: una volta che è stata abilitata, la password viene richiesta al successivo accesso al Menù 
di Setup o al Menù di reset tramite una schermata di inserimento. Una volta inserita, la 
password ha validità per una sessione di 1 ora. 

7.8.4 Password (Imposta password) 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άллллέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώллллҏффффϐΦ 

7.8.5 Firmware 

 

La pagina è in sola lettura e contiene informazioni relative alla versione del firmware. 

7.8.6 Bootloader 

 

La pagina è in sola lettura e contiene informazioni relative alla versione del bootloader. 
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7.8.7 Rel. lingue 

 

La pagina è in sola lettura e contiene informazioni relative alla versione dei messaggi in lingua 
dei menù. 

7.8.8 Backlight 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά!//9{!έΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ{t9b¢!Τ ACCESA]. 

7.8.9 Backlight auto 

 

Il parametro permette di abilitare lo spegnimento automatico della backlight dopo 2 minuti di 
inattività sui tasti. 

Il valore Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ 
ABILITATO]. 

7.8.10 Contrasto 

 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά0έΦ Il range ammesso per il parametro è [0÷10]. 

Più è alto il valore numerico inserito, maggiore sarà il contrasto del display LCD. Regolare il 
contrasto anche in base alla retroilluminazione e all'angolo di visione. 

7.8.11 Data 

 

Il valore di default (valore assunto nel momento in cui si ha una riaccensione dopo che la batteria 
tampone si è completamente scaricata) è 01/01/2017. Il range ammesso per il parametro è 
[01/01/1970÷31/12/2099]. 

NOTA: il parametro è sempre visibile in sola lettura nella barra di stato in alto a destra (vedere 

il Cap. 8.2.1, relativo al display). 
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7.8.12 Ora 

 

Il valore di default (valore assunto nel momento in cui si ha una riaccensione dopo che la batteria 
tampone si è completamente scaricata) è 00:00:00. Il range ammesso per il parametro è 
[00:00:00÷23:59:59]. 

NOTA: il parametro è sempre visibile in sola lettura nella barra di stato in alto a destra (vedere 

il Cap. 8.2.1 relativo al display). 

7.8.13 Selezion. fesitività 

 

Questa schermata permette di definire fino a 30 festività che possono verificarsi in un singolo 
anno o in tutti gli anni a venire. ¢ŀƭƛ ŦŜǎǘƛǾƛǘŁ ŘŜŦƛƴƛǎŎƻƴƻ ǇŜǊ ǉǳŀƭƛ ƎƛƻǊƴƛ ŝ ǾŀƭƛŘŀ ƭΩƛƳǇƻǎǘŀȊƛƻƴŜ 

delle fasce del parametro Festivi ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǎƻǘǘƻ-menù Impostaz. fasce (Cap. 7.2.8). 

Tramite il tasto  è possibile spostarsi tra le quattro voci disponibili: Slot, Anno, Mese e 

Giorno. Per cambiare il valore assunto dal parametro selezionato, premere i tasti  o   

.  

Il valore di default ǇŜǊ ƻƎƴǳƴƻ ŘŜƛ ол ǎƭƻǘ ŝ ƭΩмκмκнлмф όǾŀƭƻǊŜ ƛƴƛƴŦƭǳŜƴǘŜΣ ǇƻƛŎƘŞ ǊƛŎŀŘŜ ƴŜƭ Ǉŀǎǎŀǘƻύ . 

Il range ammesso per ciascuna delle quattro voci è il seguente: 

- [1÷30] per lo slot; 

- [2019÷нлффΤ {9atw9ϐ ǇŜǊ ƭΩŀƴƴƻΤ 

- [1÷12] per il mese; 

- [1÷31] per il giorno (il valore massimo varia tra 28, 29, 30 e 31 a seconda del mese selezionato). 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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7.9 Impostazioni avanzate 

ATTENZIONE: se non espressamente richiesta dal presente manuale, la modifica dei parametri seguenti deve essere effettuata 

solamente da personale esperto e/o su indicazione dei tecnici di Ducati Energia. 

 

bŜƭ ƳŜƴǳ ά{ŜǘǳǇέΣ ǘǊŀƳƛǘŜ ƛ ǘŀǎǘƛ  o , portarsi col cursore in corrispondenza della 

ǾƻŎŜ άSetup avanzatoέ e premere il tasto . 

 

  

  

Tramite i tasti 
 
o , portarsi col cursore sulla voce 

di interesse e premere il tasto 
 
per visualizzarla e/o 

modificarla. 

Per uscire dalla pagina relativa ad un parametro e/o 

ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Fare riferimento al Cap. 7.11 per le indicazioni relative alle 

modalità di impostazione dei valori dei parametri. 

7.9.1 Assegnamento delle connessioni di corrente (Assegnamento I) 

 

Il parametro Assegnamento I permette di definire la corrispondenza fra i TA e le linee su cui 
sono montati ed è normalmente calcolato automaticamente in fase di auto-acquisizione. È 
ǘǳǘǘŀǾƛŀ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ŦƻǊȊŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ŀǎǎŜƎƴŀƳŜƴǘƻΣ ŀŘ ŜǎŜƳǇƛƻ ƛƴ Ŏŀǎƻ Řƛ ŦŀƭƭƛƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭΩŀǳǘƻ-
acquisizione stessa. 

Il valore di default ŝ άI1L1 I2L2 I3L3έΦ 

I valori ammessi per il parametro sono [I1L1 I2L2 I3L3; I1L2 I2L3 I3L1; I1L3 I2L1 I3L2; I1L1 I2L3 
I3L2; I1L2 I2L1 I3L3; I1L3 I2L2 I3L1]. 

9{9atLhΥ ǎŜƭŜȊƛƻƴŀǊŜ άLм[н Lн[о Lо[мέ ƴŜƭ Ŏŀǎƻ ƛƴ Ŏǳƛ ƛƭ ¢! Ƴƻƴǘŀǘƻ ǎǳƭ ŎŀǾƻ Řƛ [н ǎƛŀ ŎƻƴƴŜǎǎƻ ŀƭƭΩƛƴƎǊŜǎǎƻ Lм ŘŜƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊe, il TA 
di L3 ǎƛŀ ŎƻƴƴŜǎǎƻ ŀ Lн Ŝ ǉǳŜƭƭƻ Řƛ [м ŀƭƭΩƛƴƎǊŜǎǎƻ LмΦ 

7.9.2 Differenziazione tempo di manovra (Tempo manovra) 

 

Il parametro Tempo manovra permette di abilitare la differenziazione del tempo di manovra in 
inserzione e in disconnessione. 

Il valore di default ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ 

I valori ammessi per il parametro sono [DISABILITATO; ABILITATO]. 
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Nel caso la differenziazione venga abilitata, il tempo di manovra in inserzione è definito dal parametro Tempo di manovra (Cap. 

7.3.3) presente nel Menu di Setup|Rifasamento mentre in tempo di manovra in disconnessione è definito dal parametro Tdis (Cap. 

7.9.3) presente nel Menu di Setup|Setup avanzato. 

7.9.3 Tempo di manovra in disconnessione (Tdis) 

 

Il parametro Tdis definisce il tempo di manovra degli step in disconnessione solo se il parametro 

(presente nel Menu di Setup|Setup avanzato) Tempo manovra Ґ ά!.L[L¢!¢hέ (Cap. 7.9.2). In 

caso contrario vale il tempo definito dal parametro Tempo di manovra (Cap. 7.3.3) presente 

nel Menu di Setup|Rifasamento. 

Il valore di default ŝ άслέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏоллллϐ ǎΦ 

7.9.4 Tempo di valutazione (Tval) 

 

Lƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ άTvalέ ό¢ŜƳǇƻ Řƛ valutazione) definisce la durata temporale (espressa in numero 
di periodi di rete) di permanenza al di fuori della fascia di cosphi obiettivo (definito dai parametri 

Cosphi obiettivo F1 Cap. 7.2.1, oppure Cosphi ob. F2, Cosphi ob. F3 o Cosphi ob. F4/GEN a 
seconda della fascia oraria attuale e della modalità di funzionamento impostata in caso di 

impianto in generazione, si vedano i Cap. 7.2 e Cap. 7.3) e Tolleranza cosphi Fn (Cap. 7.2.5). 

Oltre tale fasciadi tolleranza ƭΩŀƭƎƻǊƛǘƳƻ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƻ ǇǳƼ ŀǇǇƻǊǘŀǊŜ ƳƻŘƛŦƛŎƘŜ ŀƭƭƻ 
stato delle batterie. Tanto più basso sarà il valore del parametro tanto più veloce sarà 
ƭΩintervento del regolatore. 

Il valore di default ŝ άнтрέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмлҏмрллϐ ǇŜǊƛƻŘƛ Řƛ ǊŜǘŜΦ 

7.9.5 Tempo di transitorio in disconnessione (Ttr dis) 

 

Il parametro Ttr dis definisce la durata temporale (espressa in periodi di rete) del transitorio 
ŜƭŜǘǘǊƛŎƻ ŀ ǎŜƎǳƛǘƻ ŘŜƭƭŀ  ŘƛǎŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴŜ ŘŜƭƭŜ ōŀǘǘŜǊƛŜ Řƛ ŎƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƛΦ [ΩŜǾŜƴǘǳŀƭŜ ƳƻŘƛŦƛŎŀ Řƛ 
questo parametro deve essere coerente con quanto indicato nella documentazione tecnica 
ŘŜƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ ǳǘƛƭƛȊȊŀǘŀΦ 

Il valore di default ŝ άмлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώрҏнрлϐ ǇŜǊƛƻŘƛ Řƛ ǊŜǘŜΦ 

7.9.6 Tempo di transitorio in inserzione (Ttr ins) 

 

Il parametro Ttr ins definisce la durata temporale (in periodi di rete) del transitorio elettrico a 
ǎŜƎǳƛǘƻ ŘŜƭƭΩƛƴǎŜǊȊƛƻƴŜ ŘŜƭƭŜ ōŀǘǘŜǊƛŜ Řƛ ŎƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƛΦ [ΩŜǾŜƴǘǳŀƭŜ ƳƻŘƛŦƛŎŀ Řƛ ǉǳŜǎǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ 
ŘŜǾŜ ŜǎǎŜǊŜ ŎƻŜǊŜƴǘŜ Ŏƻƴ ǉǳŀƴǘƻ ƛƴŘƛŎŀǘƻ ƴŜƭƭŀ ŘƻŎǳƳŜƴǘŀȊƛƻƴŜ ǘŜŎƴƛŎŀ ŘŜƭƭΩŀǇǇŀrecchiatura 
di rifasamento utilizzata. 

Il valore di default ŝ άмлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώрҏнрлϐ ǇŜǊƛƻŘƛ Řƛ ǊŜǘŜΦ 
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7.9.7 Controllo stabilità misure (Media mobile) 

 

Il parametro Media mobile si riferisce al controllo sulla stabilità dei valori istantanei (calcolati 
ǎǳƭƭΩǳƭǘƛƳƻ ǇŜǊƛƻŘƻ Řƛ ǊŜǘŜύ Řƛ ǇƻǘŜƴȊŀ ŀǘǘƛǾŀ Ŝ ǊŜŀǘǘƛǾŀ ǊƛǎǇŜǘǘƻ ŀƭƭŀ ƳŜŘƛŀ ŘŜƎƭƛ ǳƭǘƛƳƛ р ǾŀƭƻǊƛ 
όŎŀƭŎƻƭŀǘƛ ƴŜƎƭƛ ǳƭǘƛƳƛ р ǇŜǊƛƻŘƛ Řƛ ǊŜǘŜύΦ {Ŝ ƛƭ ŎƻƴǘǊƻƭƭƻ ŝ ŀōƛƭƛǘŀǘƻ ƭΩŀƭƎƻǊƛǘƳƻ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ 
automatico verrà inibito se lo scostamento % tra il valore istantaneo a la media è maggiore del 

valore impostato tramite il parametro % Media mobile descritto di seguito Cap. 7.9.8. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άDISA.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ 
ABILITATO]. 

7.9.8 Soglia controllo stabilità misure (% Media mobile) 

 

Il parametro % Media Mobile definisce lo scostamento % tra i valori istantanei (calcolati 
ǎǳƭƭΩǳƭǘƛƳƻ ǇŜǊƛƻŘƻ Řƛ ǊŜǘŜύ Řƛ ǇƻǘŜƴȊŀ ŀǘǘƛǾŀ Ŝ ǊŜŀǘǘƛǾŀ ǊƛǎǇŜǘǘƻ ŀƭƭŀ ƳŜŘƛŀ ŘŜƎƭƛ ǳƭǘƛƳƛ р ǾŀƭƻǊƛ 
όƳŜŘƛŀ ǎǳƎƭƛ ǳƭǘƛƳƛ р ǇŜǊƛƻŘƛ Řƛ ǊŜǘŜύ ƻƭǘǊŜ ƛƭ ǉǳŀƭŜ ƭΩŀƭƎƻǊƛǘƳƻ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƻ Ǿerrà 
inibito.  

NOTA: il parametro è significativo solo se è stato abilitato il parametro Media mobile 

precedentemente descritto  Cap. 7.9.7. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άнлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏрлϐ ǇŜǊƛƻŘƛ Řƛ ǊŜǘŜΦ 

7.9.9 Presenza induttori (Induttori) 

 

Il parametro Induttori  permette di abilitare la gestione dello stato delle batterie in presenza di 
induttori (o reattanze di sbarramento); tale gestione avviene sulla base delle misure di potenza 
ŜŦŦŜǘǘǳŀǘŜ ŘǳǊŀƴǘŜ ƭΩƛƴǎŜǊȊƛƻƴŜ ƻ ƭŀ ŘƛǎŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴŜ ŘŜƭƭŜ ǎǘŜǎǎŜΤ ǎŜ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀ 

ά5L{!.L[L¢!¢hέ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ǳǘilizza i parametri Soglia degrado 1 (Cap. 7.9.10) e Soglia guasto 

1 (Cap. 7.9.11ύ ƳŜƴǘǊŜ ǎŜ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ŀŘ ά!.L[L¢!¢hέ ƛƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ǳǘƛƭƛȊȊŀ ƛ 

parametri Soglia degrado 2 (Cap. 7.9.12) e Soglia guasto 2 (Cap. 7.9.13). 

bh¢!Υ ǇŜǊ ǘǳǘǘŜ ƭŜ ƛƴŦƻǊƳŀȊƛƻƴƛ ǊŜƭŀǘƛǾŜ ŀƭƭΩǳǘƛƭƛȊȊƻ ŘŜƭ ǊŜƎƻƭŀǘƻǊŜ ƛƴ ǳƴΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ ƛƴ Ŏǳƛ ǎƻƴƻ ǇǊŜǎŜƴǘƛ  ǊŜŀǘǘŀƴȊŜ Řƛ 

sbarramento seguire le indicazioni descritte nel capitolo Presenza reattanze di sbarramento (Cap. 8.11). 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ!.L[L¢!¢hϐΦ 

7.9.10 Soglia degrado 1 

 

Il parametro Soglia degrado 1 definisce la diminuzione percentuale del valore di potenza 
reattiva delle batterie al di sotto della quale le stesse vengono dichiarate degradate.  

NOTA: tale parametro è significativo solo se il parametro Induttori  (Cap. 7.9.9) è impostato a 

ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άплέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳmessi per il parametro sono [10; 20; 30; 40; 50; 60; 70; 
80; 90; мллϐ҈Φ LƳǇƻǎǘŀƴŘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άмллέ la soglia viene disabilitata. 
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7.9.11 Soglia guasto 1 

 

Il parametro Soglia guasto 1 definisce la diminuzione percentuale del valore di potenza reattiva 
delle batterie al di sotto della quale le stesse vengono dichiarate guaste e quindi escluse 
ŘŀƭƭΩǳǘƛƭƛȊȊƻ ǇŜǊ il rifasamento.   

NOTA: tale parametro è significativo solo se il parametro Induttori  (Cap. 7.9.9) è impostato a 
ά5L{!.L[L¢!¢hέΦ 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άулέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ [10; 20; 30; 40; 50; 60; 70; 
80; 90; 100]%Φ LƳǇƻǎǘŀƴŘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άмллέ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ǾƛŜƴŜ di fatto disabilitata. 

NOTA: se la potenza della batteria più piccola è molto minore della massima potenza misurabile (dipendente dai valori di Primario 
TA, Secondario TA, Primario TV e Secondario TV) allora viene disabilitato il riconoscimento della rottura delle batterie ponendo Soglia 
guasto 1 = 100. Ad esempio, con KTA = Primario TA / Secondario TA = 1000 / 5 e con KTV = Primario TV / Secondario TV = 400 / 400, il 
parametro viene disabilitato se la potenza della batteria più piccola è inferiore a 4kVAr. 

7.9.12 Soglia degrado 2 

 

Il parametro Soglia degrado 2 definisce la diminuzione percentuale del valore di potenza 
reattiva delle batterie al di sotto della quale le stesse vengono dichiarate degradate.  

NOTA: tale parametro è significativo solo se il parametro Induttori  (Cap. 7.9.9) è impostato ad 

ά!.L[L¢!¢hέΦ 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άолέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ [10; 20; 30; 40; 50; 60; 70; 
80; 90; 100]%Φ LƳǇƻǎǘŀƴŘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άмллέ la soglia viene disabilitata. 

7.9.13 Soglia guasto 2 

 

Il parametro Soglia guasto 2 definisce la diminuzione percentuale del valore di potenza reattiva 
delle batterie al di sotto della quale le stesse vengono dichiarate guaste e quindi escluse 
ŘŀƭƭΩǳǘƛƭƛȊȊƻ ǇŜǊ il rifasamento.   

NOTA: tale parametro è significativo solo se il parametro Induttori  (Cap. 7.9.9) è impostato ad 

ά!.L[L¢!¢hέΦ 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άтлέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ [10; 20; 30; 40; 50; 60; 70; 
80; 90; 100]%Φ LƳǇƻǎǘŀƴŘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άмллέ ƭŀ ǎƻƎƭƛŀ ǾƛŜƴŜ Řƛǎŀōƛƭitata. 

NOTA: se la potenza della batteria più piccola è molto minore della massima potenza misurabile (dipendente dai valori di Primario 
TA, Secondario TA, Primario TV e Secondario TV) allora viene disabilitato il riconoscimento della rottura delle batterie ponendo Soglia 
guasto 2 = 100. Ad esempio, con KTA = Primario TA / Secondario TA = 1000 / 5 e con KTV = Primario TV / Secondario TV = 400 / 400, il 
parametro viene disabilitato se la potenza della batteria più piccola è inferiore a 4kVAr. 

7.9.14 Reset allarmi in corso (Reset allarmi) 

 

Il parametro permette di abilitare / disabilitare il reset degli allarmi premedo il tasto  nella 

corrispondente pagina di dettaglio allarme del Menu Stato allarmi (Cap. 8.7.1);  sarà possibile 

resettare gli allarmi della seguente lista: Sovratensione, Sovracorrente, Tensione bassa, 
Corrente bassa, THDV% alto, THDI% alto, Temperatura alta, Sovrarifasamento e Mancato 
rifasamentoΦ [ΩŀƭƭŀǊƳŜ Řƛ Microinterruzioni si resetterà automaticamente solo dopo un tempo 

pari al Tempo di manovra (Cap. 7.3.3). Gli allarmi di Rottura batteria Cn (n=1÷6) possono 

essere resettati tramite il Menu di Reset (Cap. 8.8). Per ulteriori informazioni consultare il 

capitolo Gestione e visualizzazione allarmi (Cap. 8.7). 

{Ŝ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǾƛŜƴŜ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ǎǳ ά5L{!.L[L¢!¢hέ ƴƻƴ ǎŀǊŁ ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ǊŜǎŜǘǘŀǊŜ Ǝƭƛ ŀƭƭŀǊƳƛ ƛƴ ŎƻǊǎƻ ǇǊŜƳŜƴŘƻ ƛƭ ǘŀǎǘƻ  nel 

Menu Stato allarmi (Cap. 8.7.1). 
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Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά!.L[L¢!¢hέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώ5L{!.L[L¢!¢hΤ!.L[L¢!¢hϐΦ 

7.9.15 Soglia potenza per auto-acquisizione (Soglia AutoAcq) 

 

Il parametro Soglia AutoAcq definisce il valore di potenza attiva e reattiva (riportate ai secondari 
di TA e TV) al di sotto della quale le misure vengono considerate nulle durante la procedura di 
auto-acquisizione delle batterie di condensatori.  

Il valorŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άнлέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώлҏнллϐ ² κ ±!ǊΦ 

NOTA: tale parametro, in caso di modifiche ai parametri Secondario TA (Cap. 7.1.4) e/o 

Secondario TV (Cap. 7.1.9) viene automaticamente scalato ad un valore pari a (Secondario TA 

* Secondario TV) / 100 

7.9.16 Tipo di rete 

 

Il parametro Tipo di rete definisce il tipo di rete e quindi il numero delle fasi con cui il regolatore 
lavora. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά¢wLC!{9έΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώahbhC!{9Τ ¢wLC!{9ϐ 

Se il regolatore è collegato ad una rete trifase impostare Tipo di rete Ґ ά¢wLC!{9έ ƳŜƴǘǊŜ ǎŜ ŝ 
ŎƻƭƭŜƎŀǘƻ ŀŘ ǳƴŀ ǊŜǘŜ ƳƻƴƻŦŀǎŜ ƛƳǇƻǎǘŀǊƭƻ ŀ άahbhC!{9έΥ 

7.9.17 Durata microinterruzioni (Buchi di rete) 

 

Il parametro Buchi di rete (o Microinterruzioni) definisce la durata minima (in ms) per cui una 
ǇŜǊƳŀƴŜƴȊŀ ŘŜƭƭΩƛƴƎǊŜǎǎƻ ǾƻƭǘƳŜǘǊƛŎo al di sotto del 10% del Secondario TV venga riconosciuta 
dal regolatore come una condizione di attivazione dellΩallarme di microinterruzione e scateni le 

relative contromisure descritte in Allarme di microinterruzione (Cap. 8.7.2.11). 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άрέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώрҏплϐƳǎΦ 

7.9.18 Durata massima connessione step (Tmax step) 

 

Il parametro Tmax step definisce la durata massima di connessione continuativa di una batteria 
di condensatori in presenza di altre batterie di pari potenza nominale disponibili. Allo scadere 
del tempo impostato la batteria verrà forzatamente disconnessa e sostituita da una equivalente. 
Così facendo viene attuata una rotazione in grado di equalizzare il tempo di utilizzo delle batterie 
di pari potenza nominale in presenza di carichi poco variabili nel tempo. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άуέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώлҏфффϐ ore. Impostando il 
ǾŀƭƻǊŜ άлέ ǾƛŜƴŜ Řƛǎŀōƛƭƛǘŀǘŀ ƭŀ ŦǳƴȊƛƻƴŀƭƛǘŁ Ŝ ƴƻƴ ǾƛŜƴŜ ŜŦŦŜǘǘǳŀǘŀ ŀƭŎǳƴŀ ǊƻǘŀȊƛƻƴŜΦ 

7.9.19 Soglia invalidazione THDI (Imin THDI) 

 

Il parametro Imin THDI definisce la soglia di corrente armonica (espressa in A) misurata al 
secondario del TA al di sotto della quale il valore della misura THDI% viene invalidato (a display 
ǾŜǊǊŁ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀǘƻ ά---έύΦ {ŜǘǘŀǊŜ ǉǳŜǎǘƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŀŘ ǳƴ ǾŀƭƻǊŜ ŎƘŜ ǎƛ ǊƛǘƛŜƴŜ ƴƻƴ Řŀƴnoso per 
ƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ ƛƴ ǉǳŀƴǘƻΣ ƛƴǾŀƭƛŘŀƴŘƻ ƛƭ ¢I5L҈Σ ǾƛŜƴŜ Řƛ Ŧŀǘǘƻ Řƛǎŀōƛƭƛǘŀǘƻ ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǊŜƭŀǘƛǾƻ 

(indipendentemente da come era impostato tramite i parametri Soglia allarme THDI - Cap. 

7.5.11 - e Ritardo allarme THDI - Cap. 7.5.12).  

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлΦ20лέΦ Lƭ ǊŀƴƎe ammesso per il parametro è [0.035÷5.000] A. 



 
 

MU-MID-R6T_v02.docx Pag.64 di 106 
 

NOTA: tale parametro, in caso di modifiche al parametro Secondario TA (Cap. 7.1.4) viene automaticamente scalato ad un valore 

pari a 0,04 * Secondario TA.  

7.9.20 Corrente RMS minima visualizzabile (Soglia I RMS) 

 

Il parametro Soglia I RMS definisce la corrente RMS minima visualizzabile, espressa in A. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлΦлнрέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώлΦл25÷0.100] A. 

 

7.9.21 Numero di periodi per il calcolo dei valori RMS (N. media mobile) 

 

Il parametro N. media mobile definisce il numero di periodi utilizzati nella media mobile per 
calcolare i valori RMS. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά05έΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώ1÷30]. 

7.9.22 Numero di periodi per il calcolo della frequenza (N. media mobile Hz) 

 

Il parametro N. media mobile Hz definisce il numero di periodi nella media mobile utilizzati per 
calcolare la frequenza.  

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άлрέΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώмҏолϐΦ 

7.9.23 Numero armoniche 

 

Il parametro Numero armoniche definisce il numero di armoniche calcolate dallo strumento, 
fino ad un massimo di 60 (pari a 3000 Hz).   

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά60έΦ Lƭ ǊŀƴƎŜ ŀƳƳŜǎǎƻ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ŝ ώ2÷60]. 
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7.9.24 Isteresi min/max 

 

Il parametro Isteresi min/max definisce il numero di periodi di rete minimi in cui un valore 
misurato deve superare i valori minimo o massimo per far sì che questi vengano aggiornati.     

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ ά3έΦ Lƭ Ǌŀƴge ammesso per il parametro è [1÷5]. 

7.9.25 Gestione mascheramento allarmi (Mascheram. allarmi) 

 

Il parametro Mascheram. allarmi ǇŜǊƳŜǘǘŜ ƭŀ ƎŜǎǘƛƻƴŜ ŘŜƭƭΩŜǾŜƴǘǳŀƭŜ ƳŀǎŎƘŜǊŀƳŜƴǘƻ ŘŜƭƭŀ 

segnalazione di tutti gli allarmi όŜǎŎƭǳǎƻ ƭΩallarme di tensione bassa - Cap. 8.7.2.3)  in funzione 

di determinate condizioni di funzionamento. 

Lƭ ǾŀƭƻǊŜ Řƛ ŘŜŦŀǳƭǘ ŝ άbESSUNOέΦ L ǾŀƭƻǊƛ ŀƳƳŜǎǎƛ ǇŜǊ ƛƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻ ǎƻƴƻ ώάbESSUNOέΤ 
άCOSPHI INVALIDOέΤ ά/OSPHI OK NO BANCHIέΤ άENTRAMBIέϐΦ 

1. LƳǇƻǎǘŀƴŘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άbESSUNOέ όŘŜŦŀǳƭǘύ ƴƻƴ ǾƛŜƴŜ ŀǘǘǳŀǘƻ ŀƭŎǳƴ ƳŀǎŎƘŜǊŀƳŜƴǘƻΤ 

2. {Ŝ ǾƛŜƴŜ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ άCOSPHI INVALIDOέ ƛƭ ƳŀǎŎƘŜǊŀƳŜƴǘƻ ǊƛǎǳƭǘŜǊŁ ŀǘǘƛǾƻ ǎŜ ƭŀ ƳƛǎǳǊŀ Řƛ cosphi risulta invalida (a 
ŘƛǎǇƭŀȅ ǾŜǊǊŀƴƴƻ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀǘƛ ά---έύΤ 

3. Se ǾƛŜƴŜ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ά/OSPHI OK NO BANCHIέ ƛƭ ƳŀǎŎƘŜǊŀƳŜƴǘƻ ǊƛǎǳƭǘŜǊŁ ŀǘǘƛǾƻ ǎŜ ƛƭ cosphi rientra nella fascia 

definita dai parametri Cosphi obiettivo F1 Cap. 7.2.1 (oppure Cosphi obiettivo F2, Cosphi obiettivo F3 o Cosphi obiettivo 

F4/GEN a seconda della fascia oraria attuale e della modalità di funzionamento impostata in caso di impianto in generazione, 

si vedano i Cap. 7.2 e Cap. 7.3) e Tolleranza cosphi Fn (Cap. 7.2.5) e se non è inserito alcun banco di condensatori.  

4. {Ŝ ǾƛŜƴŜ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ά9NTRAMBIέ ƛƭ ƳŀǎŎƘŜǊŀƳŜƴǘƻ ǊƛǎǳƭǘŜǊŁ ŀǘǘƛǾƻ ƴŜƭ Ŏŀǎƻ ǎƛ ǾŜǊƛŦƛŎŀǎǎŜ ǳƴŀ ŘŜƭƭŜ ŎƻƴŘƛȊƛƻƴƛ ƛƴŘƛŎŀǘŜ 
per i due precedenti valori. 

In caso di mascheramento attivo όŜǎŎƭǳǎƻ ƭΩallarme di tensione bassa per cui il mascheramento non ha effetto): 

5. gli allarmi che si attivano verranno segnalati temporaneamente per 3 secondi tramite finestra di popup; 

6. non verranno attivate ƭŜ ǳǎŎƛǘŜ ŀ ǊŜƭŝ ŜǾŜƴǘǳŀƭƳŜƴǘŜ ŀǎǎƻŎƛŀǘŜ ŀƭƭΩŀƭƭŀǊƳŜ Ŝ ƴƻƴ ǾŜǊǊŁ ǾƛǎǳŀƭƛȊȊŀǘƻ ƛƭ ǎƛƳōƻƭƻ Řƛ ǇǊŜǎŜƴȊŀ 
allarme in alto a sinistra nella barra di stato; 

7. ƭΩŀƭƭŀǊƳŜ ǊƛǎǳƭǘŜǊŁ ŎƻƳǳƴǉǳŜ attivo nel Menu Stato allarmi (Cap. 8.7.1); 

8. ƭΩŜǾŜƴǘǳŀƭŜ ŘƛǎŎƻƴƴŜǎǎƛƻƴŜ ŘŜƛ ōŀƴŎƘƛ Řƛ ǊƛŦŀǎŀƳŜƴǘƻ όǇŜǊ Ǝƭƛ ŀƭƭŀǊƳƛ ŎƘŜ ƭƻ ǇǊŜǾŜŘƻƴƻύ viene comunque eseguita nei tempi 
e nelle modalità previsti dal singolo allarme. 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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7.10 Range e valori di default dei parametri 

Parametro U.d.M. Valore min. Valore Max. Default* Dettagli 

Conn. ingressi I - 3CT/2CT a/2CT b 3CT Cap. 7.1.1 

Conn. ingressi V - 3L+N/3LL 3L+N Cap. 7.1.2 
Primario TA A 5 10000 5 Cap. 7.1.3 

Secondario TA A 1 5 5 Cap. 7.1.4 

Inversione TA In (n=1÷3) - DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.1.5 

Cogenerazione - DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.1.6 

Frequenza rete Hz 50Hz/60Hz/AUTO AUTO Cap. 7.1.7 

Primario TV V 50 200000 230 Cap. 7.1.8 

Secondario TV V 50 525 230 Cap. 7.1.9 

Offset di fase ° -180 +180 +0 Cap. 7.1.10 

Cosphi obiettivo F1 - 0.500 CAP 0.500 IND 0.980 IND Cap. 7.2.1 

Cosphi obiettivo F2 - 0.500 CAP 0.500 IND 0.980 IND Cap. 7.2.2 

Cosphi obiettivo F3 - 0.500 CAP 0.500 IND 0.980 IND Cap. 7.2.3 

Cosphi obiettivo F4/GEN - 0.500 CAP 0.500 IND 0.980 IND Cap. 7.2.4 

Tolleranza cosphi Fn (n=1, 2, 3, 4/GEN) - 0.010 0.100 0.030 Cap. 7.2.5 

Tipo cosphi Fn (n=1, 2, 3, 4/GEN) - 
1. TRIFASE 2. L1 3. L2 4. L3  

5. FASE PIÙ INDUTT.  
6. FASE PIÙ CAPAC. 

TRIFASE Cap. 7.2.6 

Tempo di media min 1 60 15 Cap. 7.2.7 

Impostaz. fasce h 

Per F1, F2, F3 e F4 sono definiti 
Inizio 1 e Inizio 2 per i giorni della 
ǎŜǘǘƛƳŀƴŀΣ άCŜǎǘƛǾƛέ Ŝ ά{ŜƳǇǊŜέΥ 

0÷23/INVALIDO 

- Cap. 7.2.8 

Tensione step V 50 65000 400 Cap. 7.3.1 

Modalità manuale - DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.3.2 

Tempo di manovra s 1 30000 60 Cap. 7.3.3   

Tempo di scarica s 1 30000 60 Cap. 7.3.4 

Distacco step - DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.3.5 

Funzione relè n (n=1÷6) - 

1. STEP  2. STEP SEMPRE INSERITO 
 3. STEP NON UTILIZZATO  

4.CONTATTO ALLARME N.A.  
5. CONTATTO ALLARME N.C. 6. 

CONTROLLO VENTOLA  7. 
ah5![L¢!Ω a!b κ !¦¢h 

8. PFC FUNZIONANTE 

STEP Cap. 7.3.6.1 

Potenza step Cn (n=1÷6) kVAr 0 9999.9 0 Cap. 7.3.6.2 

Allarme relè n (n = 1÷6) - 

1. SOVRATENSIONE  
2. SOVRACORRENTE  
3. TENSIONE BASSA  
4. CORRENTE BASSA  

5. COSPHI ALTO  6. COSPHI BASSO 
7. TEMPERATURA  ALTA    

8.THDV% ALTO  
9. THDI% ALTO  10. GENERICO 

SOVRATENSIONE Cap. 7.3.6.3 

Stato man relè n (n=1÷6) - OFF/ON OFF Cap. 7.3.6.4 

Protocollo - MODBUS/ASCII DUCBUS MODBUS Cap. 7.4.1.1  

Indirizzo - 
1 (MODBUS)       
1 (DUCBUS) 

247 (MODBUS) 
98 (DUCBUS) 

31 Cap. 7.4.1.2 

Baudrate bps 
9600 / 19200 / 38400 /           

57600 / 115200 
9600 Cap. 7.4.1.3 

Indirizzo 868 MHz - 001 247 031 Cap. 7.4.2.1 

Canale 868 MHz - 0 5 0 Cap. 7.4.2.2 
Informazioni NFC - parametro di sola lettura - Cap. 7.4.3 
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Parametro U.d.M. Valore min. Valore Max. Default* Dettagli 

Allarme Vmax V 80% Primario TV 
110% 

Primario TV 
110% Primario TV Cap. 7.5.1 

Ritardo All.Vmax s 1 255 10 Cap. 7.5.2 

Allarme Imax A 90% Primario TA 
120% Primario 

TA 
120% Primario TA Cap. 7.5.3 

Ritardo All.Imax s 1 255 10 Cap. 7.5.4 

Allarme Vmin V 80% Primario TV 
110% Primario 

TV 
OFF Cap. 7.5.5 

Ritardo All.Vmin s 1 255 10 Cap. 7.5.6 
Allarme Imin A 0.7% Primario TA 10% Primario TA 0.7% Prim.TA Cap. 7.5.7 

Ritardo All.Imin s 1 255 10 Cap. 7.5.8 

Allarme THDV% % 1 100 999 (OFF) Cap. 7.5.9 

Ritardo A. THDV% s 1 255 10 Cap. 7.5.10 

Allarme THDI% % 1 100 999 (OFF) Cap. 7.5.11 

Ritardo A. THDI% s 1 255 10 Cap. 7.5.12 

Rit.Cosphi alto min 1 255 60 Cap. 7.5.13 

Rit.Cosphi basso min 1 255 60 Cap. 7.5.14 

Allarme Temp. °C (°F) 0 (32) 80 (176) 60 (140) Cap. 7.5.15 

Ritardo A. Temp. s 1 255 10 Cap. 7.5.16 

Soglia A. Ventola °C (°F) 0 (32) 80 (176) 35 (95) Cap. 7.6.1 
Ritardo A.Ventola s 1 255 10 Cap. 7.6.2 

Abilita log - DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap 7.7.1   

Log misura 1, 2, 3, 4 - 

1. NON IMPOSTATO нΦ ± оң wa{ 
3. V L1 RMS 4. V L2 RMS  

5. V L3 RMS 6. V TGT RMS  
7. I NEUT. 8. VOLT. UMBALANCE  
9. VLL 12 RMS 10. VLL 23 RMS  
11. VLL 31 RMS мнΦ L оң wa{  

13. I L1 RMS 14. I L2 RMS  
15. I L3 RMS 16. I TGT RMS  

мтΦ Lоң wa{ !±D муΦ L [м wa{ !±D 
19. I L2 RMS AVG  
20. I L3 RMS AVG  

нмΦ L ¢D¢ wa{ !±D ннΦ ² оң  
23. W L1 24. W L2 25. W L3  
нсΦ ² ¢D¢ нтΦ ² оң !±D  

28. W L1 AVG 29. W L2 AVG  
30. W L3 AVG 31. W TGT AVG  
онΦ ±!Ǌ оң ооΦ ±!Ǌ [м опΦ ±!Ǌ [н 

35. VAr L3 36. VAr TGT  
отΦ ±!Ǌ оң !±D оуΦ ±!Ǌ [м !±D  
39. VAr L2 AVG 40. VAr L3 AVG  
пмΦ ±!Ǌ ¢D¢ !±D пнΦ ±! оң  

43. VA L1 44. VA L2 45. VA L3  
псΦ ±! ¢D¢ птΦ ±! оң !±D  

48. VA L1 AVG 49. VA L2 AVG  
50. VA L3 AVG 51. VA TGT AVG  
рнΦ ² 5C¢ оң роΦ ² 5C¢ [м  
54. W DFT L2 55. W DFT L3  

рсΦ ² 5C¢ ¢D¢ ртΦ ² 5C¢ оң !±D 
58. W DFT L1 AVG  
59. W DFT L2 AVG  
60. W DFT L3 AVG  

61. W DFT TGT AVG  
снΦ ±!Ǌ 5C¢ оң соΦ VAr DFT L1  

64. VAr DFT L2  
65. VAr DFT L3 66. VAr DFT TGT 

67. th¢9b½! w9!¢¢L± 5C¢ оң !±D 
68. VAr DFT L1 AVG  
69. VAr DFT L2 AVG  

Log misura1: 
/htIL оʅ 

Log misura 2: 
±!Ǌ оʅ ŘŦǘ 

Log misura 3: 
W оʅ ŘŦǘ 

Log misura 4: 
NON IMPOSTATO 

Cap. 7.7.2  

Cap. 7.7.3 

Cap. 7.7.4 

Cap. 7.7.5 
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Parametro U.d.M. Valore min. Valore Max. Default* Dettagli 
70. VAr DFT L3 AVG  

71. VAr DFT TGT AVG  
тнΦ ±! 5C¢ оң тоΦ ±! 5C¢ оң [м 
тпΦ ±! 5C¢ оң [н трΦ ±! 5C¢ оң [о 

тсΦ ±! 5C¢ оң ¢D¢  
ттΦ ±! 5C¢ оң !±D  
78. VA DFT L1 AVG  
79. VA DFT L2 AVG  
80. VA DFT L3 AVG  

81. VA DFT TGT AVG  
унΦ tC оң уоΦ tC [м упΦ tC [н  

урΦ tC [о усΦ tC ¢D¢ утΦ tC оң !±D 
88. PF L1 AVG 89. PF L2 AVG  

90. PF L3 AVG 91. PF TGT AVG  
фнΦ /h{tIL оң фоΦ /h{tIL [м  
94. COSPHI L2 95. COSPHI L3  

96. COSPHI TGT  
фтΦ /h{tIL оң !±D  
98. COSPHI L1 AVG  
99. COSPHI L2 AVG  
100. COSPHI L3 AVG  

101. COSPHI TGT AVG  
102. THDI% L1  
103. THDI% L2  
104. THDI% L3  

105. THDI% L1 AVG 
106. THDI% L2 AVG 
107. THDI% L3 AVG 

108. THDV% L1  
109. THDV% L2  
110. THDV% L3  

111. THDV% L1 AVG 
112. THDV% L2 AVG 
113. THDV% L3 AVG 
114. FRQ 115. TEMP 

Periodo di log s 1 9999 900 Cap. 7.7.6 

Lingua - 

ENGLISH / ITALIANO / 
FRANÇAIS / ESPANOL / 

DEUTSCH / PORTUGUÊS / 

/  

ENGLISH Cap. 7.8.1 

Unità temperat. - °CELSIUS / °FAHRENHEIT ° CELSIUS Cap. 7.8.2 

Abilita password - DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.8.3 

Password - 0000 9999 0000 Cap. 7.8.4 

Firmware - parametro di sola lettura - Cap. 7.8.5 

Bootloader - parametro di sola lettura - Cap. 7.8.6 

Rel. lingue - parametro di sola lettura - Cap. 7.8.7 

Backlight - SPENTA/ACCESA ACCESA Cap. 7.8.8 

Backlight auto - DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.8.9 

Contrasto - 00 10 00 Cap. 7.8.10 
Data gg/mm/aa 01/01/1970 31/12/2099 01/01/2017 Cap. 7.8.11 

Ora hh:mm:ss 00:00:00 23:59:59 00:00:00 Cap. 7.8.12 

Selez. festività gg:mm:aa 
Sono disponibili 30 slot:            

da 01/01/2019 a 31/12/2099; 
ƭΩŀƴƴƻ ǇǳƼ ŜǎǎŜǊŜ ά{9atw9έ 

01/01/2019 Cap. 7.8.13 

Assegnamento I - 

1. I1L1 I2L2 I3L3  
2. I1L2 I2L3 I3L1  
3. I1L3 I2L1 I3L2  
4. I1L1 I2L3 I3L2  
5. I1L2 I2L1 I3L3  
6. I1L3 I2L2 I3L1 

I1L1 I2L2 I3L3 Cap. 7.9.1 
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Parametro U.d.M. Valore min. Valore Max. Default* Dettagli 
Tempo manovra 
(Differenziazione tempo di manovra) 

- DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.9.2 

Tdis 
(Tempo di manovra in disconnessione) 

s 1 30000 60 Cap. 7.9.3 

Tval 
(Tempo di valutazione) 

cicli di 
 rete 

10 1500 275 Cap. 7.9.4 

Ttr dis 
(Tempo di transitorio in disconnessione) 

cicli di 
 rete 

5 250 10 Cap. 7.9.5 

Ttr ins 
(Tempo di transitorio in inserzione) 

cicli di 
 rete 

5 250 10 Cap. 7.9.6 

Media mobile 
(Controllo stabilità misure) 

- DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.9.7 

% Media mobile 
(Soglia controllo stabilità misure) 

% 1 50 20 Cap. 7.9.8 

Induttori 
(Presenza induttori) 

- DISABILITATO/ABILITATO DISABILITATO Cap. 7.9.9 

Soglia degrado 1 % da 0 a 100 (passo 5%) 40 Cap. 7.9.10 

Soglia guasto 1 % da 0 a 100 (passo 5%) 80 Cap. 7.9.11 

Soglia degrado 2 % da 0 a 100 (passo 5%) 30 Cap. 7.9.12 
Soglia guasto 2 % da 0 a 100 (passo 5%) 70 Cap. 7.9.13 

Reset allarmi - DISABILITATO/ABILITATO ABILITATO Cap. 7.9.14 

Soglia AutoAcq 
(Soglia potenza per auto-acquisizione) 

VA 
(sui sec. 
di TA e 

TV) 

0 200 20 Cap. 7.9.15 

Tipo di rete - MONOFASE/TRIFASE TRIFASE Cap. 7.9.16 
Buchi di rete 
(Durata microinterruzioni) 

msec 5 40 5 Cap. 7.9.17 

Tmax step 
(Tempo massimo connessione gradini) 

ore 0 999 8 Cap. 7.9.18 

I min THDI 
(Soglia invalidazione THDI) 

A 
(sul sec. 
del TA) 

0.035 5.000 0.025 Cap. 7.9.19 

Soglia I RMS 
(Corrente RMS minima visualizzabile) 

mA 0.025 0.100 0.025 Cap. 7.9.20 

N. media mobile - 1 30 5 Cap. 7.9.21 

N. media mobile Hz - 1 30 5 Cap. 7.9.22 
Numero armoniche - 2 60 60 Cap. 7.9.23 

Isteresi min/max - 1 5 3 Cap. 7.9.24   

Mascheram. allarmi 
(Gestione mascheramento allarmi) 

- 
NESSUNO / COSPHI INVALIDO / 

COSPHI OK NO BANCHI / 
ENTRAMBI 

NESSUNO Cap. 7.9.25 

* NOTA. Per regolatori venduti singolarmente: valori a cui vengono impostati i parametri e a cui vengono ripristinati i parametri 

dopo un Reset a impostazioni di fabbrica (Cap. 8.8.1). Per regolatori integrati in apparecchiature di rifasamento Ducati Energia: i 
valori di default potrebbero differire, fare riferimento alla docǳƳŜƴǘŀȊƛƻƴŜ ŀƭƭŜƎŀǘŀ ŀƭƭΩŀǇǇŀǊŜŎŎƘƛŀǘǳǊŀ. 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 

¢hwb! ![[ΩINDICE 
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7.11 Modalità inserimento dei valori dei parametri 

Esistono due modalità di inserimento dei valori dei parametri. 

1) ƛƴǎŜǊƛƳŜƴǘƻ ŎƛŦǊŀ ǇŜǊ ŎƛŦǊŀ Řƛ ǳƴ ǾŀƭƻǊŜ ƴǳƳŜǊƛŎƻ ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ Řƛ ǳƴ ǊŀƴƎŜ ǇǊŜŦƛǎǎŀǘƻ Τ 

2) scelta di un valore tra quelli disponibili in una lista predefinita. 

1.) Ē 

   

Nel caso 1Σ ŀƭƭΩŜƴǘǊŀǘŀ ƴŜƭƭŀ ǇŀƎƛƴŀ Řƛ ƛƳǇƻǎǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻΣ verrà proposto il valore numerico precedentemente impostato 
con la cifra più a sinistra evidenziata con un riquadro: 

- premere i tasti
 

 o
 

 per incrementare o decrementare la cifra selezionata; 

- per modificare le altre cifre è possibile spostarsi in modo circolare da sinistra verso destra premere il tasto . 

bh¢!Υ ƛƭ ǊŀƎƎǊǳǇǇŀƳŜƴǘƻ Řƛ ǇƛǴ ŎƛŦǊŜ ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ ǊƛǉǳŀŘǊƻΣ ƭŀ ƴƻƴ ŎƻƴǘƛƎǳƛǘŁ ŘŜƭƭŜ ŎƛŦǊŜ ƻ ƭŀ ǇǊŜǎŜƴȊŀ Řƛ ǾƛǊƎƻƭŜΣ ōŀǊǊŜ o altri 
separatori non modifica le precedenti due regole che sono sempre valide. 

Per annullare la modifica in corso premere il tasto .  

Per confermare il valore del parametro premere il tasto . 

ATTENZIONE: confermando il valore verrà sovrascritto quello precedente. 

 

Nel caso venga inserito un valore al di fuori del range ammesso per il parametro, verrà 
visualizzato un messaggio informativo contenente il range di valori ammessi. 

Premere il tasto  per uscire dalla pagina e ritornare al menù precedente. 

2.) Ē 

   

Nel caso 2Σ ŀƭƭΩŜƴǘǊŀǘŀ ƴŜƭƭŀ ǇŀƎƛƴŀ Řƛ ƛƳǇƻǎǘŀȊƛƻƴŜ ŘŜƭ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻΣ ǾŜǊǊŁ ǇǊƻǇƻǎǘƻ ƛƭ ǾŀƭƻǊŜ ǇǊŜŎŜŘŜƴǘŜƳŜƴǘŜ ƛƳǇƻǎǘŀǘƻΣ ŘŜƭƭŜ 
ŦǊŜŎŎŜ ǾŜǊǎƻ ƭΩŀƭǘƻ Ŝκƻ ƛƭ ōŀǎǎƻ ƛƴŘƛŎŀƴǘƛ ƭŀ ǇƻǎǎƛōƛƭƛǘŁ Řƛ ǎŎƻǊǊŜǊŜ ǳƴŀ ƭƛǎǘŀ ŜΣ ƛƴ ōŀǎǎƻ ŀ ŘŜǎǘǊŀΣ ǳƴ ŎƻƴǘŀǘƻǊŜ ƛƴŘƛŎŀƴǘŜ la posizione del 
valore corrente nella lista predefinita. 
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9Ω ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ǎcorrere la lista di parametri predefiniti premendo i tasti
 

 o
 

 fino alla visualizzazione del valore richiesto. 

Per annullare la modifica in corso e uscire dalla pagina e ritornare al menù precedente premere il tasto . 

Per confermare il valore del parametro premere il tasto . 

ATTENZIONE: confermando il valore verrà sovrascritto quello precedente. 

Premere il tasto  per uscire dalla pagina e ritornare al menù precedente. 

3.) Ē 

Sia per il caso 1 che per il caso 2 è possibile che il parametro sia in sola lettura. In questa situazione: 

- nel caso 1 non sarà evidenziata alcuna cifra con il riquadro; 

- nel caso 2 non saranno presenti sul display le frecce indicanti la possibilità di scorrere la lista. 

 

TORNA A IMPOSTAZIONI 
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8 ¦¢L[L½½h 59[[h {¢w¦a9b¢h 

VAI A Cap. 8.1 - Informazioni sullo strumento 

VAI A Cap. 8.2 - Descrizione display e tasti 

VAI A Cap. 8.3 - Menu misure 

VAI A Cap. 8.4 - Menu grafici 

VAI A Cap. 8.5 - Menu eventi 

VAI A Cap. 8.6 - Menu statistiche 

VAI A Cap. 8.7 - Gestione e visualizzazione allarmi e stato ventola 

VAI A Cap. 8.8 - Menu di reset 

VAI A Cap. 8.9 - Interfacce di comunicazione 

VAI A Cap. 8.10 - Modalità di rifasamento manuale 

VAI A Cap. 8.11 - Presenza reattanze di sbarramento 

VAI A Cap. 8.12 - Aggiornamento firmware 

 

¢hwb! ![[ΩINDICE 

8.1 Informazioni sullo strumento 

8.1.1 Modello e Serial Number 

9Ω ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ǊƛŎŀǾŀǊŜ ƭŜ ƛƴŦƻǊƳŀȊƛƻƴƛ ǊŜƭŀǘƛǾŜ ŀƭ ƳƻŘŜƭƭƻ (con relativo Part Numer) e al Serial Number del Regolatore R6T 
ŘŀƭƭΩŜǘƛŎƘŜǘǘŀ ŀǊƎŜƴǘŀǘŀ ǇǊŜǎŜƴǘŜ ǎǳƭ ƭŀǘƻ ŘŜǎǘǊƻ ŘŜƭƭŀ ŎǳǎǘƻŘƛŀΦ 

                                                                                                                     

Le stesse informazioni sono ricavabili tramite le interfacce di comunicazione RS485, Radio 868MHz e tramite la App Ducati Smart 

Energy. Per maggiori informazioni consultare il Cap. 8.9 - Interfacce di comunicazione. 

8.1.2 Versione del Firmware, del Bootloader e delle Lingue 

[Ŝ ƛƴŦƻǊƳŀȊƛƻƴƛ ǊŜƭŀǘƛǾŜ ŀƭƭŜ ǾŜǊǎƛƻƴƛ ŘŜƭ ŦƛǊƳǿŀǊŜΣ ŘŜƭ ōƻƻǘƭƻŀŘŜǊ Ŝ ŘŜƭƭŜ ƭƛƴƎǳŜ ǎƻƴƻ ŘƛǎǇƻƴƛōƛƭƛ ŀƭƭΩƛƴǘŜǊƴƻ ŘŜƭ Menù di Setup - 

Sistema. Per i dettagli vedere il Cap. 7.7.  

9Ω ǇƻǎǎƛōƛƭŜ ŀƎƎƛƻǊƴŀǊŜ ŎƛǎŎǳƴƻ ŘŜƛ ǇǊŜŎŜŘŜƴǘƛ ǘǊŀƳƛǘŜ ƭΩƛƴǘŜǊŦŀŎŎƛŀ bC/ Ŝ όǎŜ ŘƛǎǇƻƴƛōƛƭƛύ ǘǊŀƳƛǘŜ ƭŜ ƛƴǘŜǊŦŀŎŎŜ RS485, Radio 

868MHz; Bluetooth e USB. Per i dettagli vedere il Cap. 8.12 . 
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TORNA A UTILIZZO DELLO STRUMENTO 
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8.2 Descrizione display e tasti 

8.2.1 Display 

Il display presenta sia icone che campi alfanumerici. 

 

 

          
 

 

 

   

Nelle seguenti tabelle si ha un elenco col relativo significato di ciascuno di essi: 

 

1 

Icona Descrizione Note 

 
STATO ALLARME 

In alternativa 

 
STATO OK 

 

MODO MANUALE 

In alternativa 
 

MODO MANUALE IN ATTESA 
ESAURIMENTO TEMPO TECNICO 

 

MODO AUTOMATICO 

 

MODO AUTOMATICO IN ATTESA 
ESAURIMENTO TEMPO TECNICO 

 

1 

3  

1 

Modello Numero di Serie 

3 

4  4 

Data Ora 2 

In alternanza al simbolo 
di capacità o induttanza 


































































